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Introducere

1

Introducere

1.1 Garantia legala si raspunderea

in toate cazurile sunt valabile conditiile noastre generale de vanzari si de
livrare. Pretentiile de garantie legala si de raspundere in cazul vatamarilor
de persoane si al prejudiciilor materiale sunt excluse daca deriva din una
sau mai multe dintre urmatoarele cauze:

— Utilizarea neconforma cu destinatia

— Montarea, punerea in functiune, operarea si intretinerea curenta ne-
corespunzatoare sau in cazul utilizarii unor piese de schimb care nu
sunt avizate de producator.

— Nerespectarea indicatiilor din acest manual de exploatare referitoare
la toate fazele de serviciu

— Modificarea constructiva abuziva

1.2 Declaratie de conformitate CE

in anexa existd o declaratie de conformitate a aparatului de masurare a
coordonatelor, care include si sistemul de alimentare al paletilor.

Toate incarcarile ulterioare optionale intra sub incidenta directivei UE- si,
de aceea, nu necesita nicio declaratie de conformitate.

1.3 Valoarea acestui manual de exploatare

Acest manual de exploatare serveste |a exploatarea conforma cu destina-
tia si in siguranta, in sens cuprinzator. Acest manual de exploatare se
adreseaza administratorului si tuturor persoanelor care desfasoara activi-
tati la instalatie.

Imaginile din acest manual de exploatare sunt exemplificatoare si pot sa
difere de instalatia dumneavoastra.

Pentru informatii care depasesc acest cadru, trebuie sa fie respectate si
urmatoarele manuale:

— Manual de exploatare al aparatului de masurare a coordonatelor
— Indicatii de instalare ale aparatului de masurare a coordonatelor
— Manuale ale aplicatiilor de lucru instalate

Toate documentele relevante pentru regimul de functionare se afla pe su-
portul de date din pachetul de livrare.
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securitatea

2 securitatea

2.1 indicatii si simboluri

in acest manual de exploatare sunt utilizate simboluri bazate pe norma en
iso 7010, pentru a avertiza impotriva situatiilor periculoase. totodata,
sunt emise avertizari impotriva vatamarii de persoane prin intermediul
notiunilor ,pericol”, ,avertizare” si ,precautie”:

A pericol
o situatie periculoasa care duce la un accident mortal sau o va-
tamare dintre cele mai grave, daca nu este evitata.

\

o situatie periculoasa care poate duce la un accident mortal sau
o vatamare dintre cele mai grave, daca nu este evitata.

/\ precautie

o situatie periculoasa care poate duce la vatamari usoare sau de
gravitate medie, daca nu este evitata.

\

atentie
o situatie care duce la prejudicii materiale, daca nu este evitata.
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securitatea

2.2 grupa de persoane vizata

A\ pericol
pericol de moarte si de vatamare cauzat de necunoasterea si
operarea gresita cu instalatia.

— cititi manualul de exploatare.

acest manual de exploatare se adreseaza administratorului si tuturor per-
soanelor care lucreaza la instalatie.

— personalul de operare trebuie sa fie instruit suficient pentru activitatile
corespunzatoare. incarcarea si descarcarea pieselor si remedierea de-
fectiunilor simple pot fi executate. personalul de operare nu are per-
misiunea de a deschide nicio carcasa sau apdratoare si poate exploata
aparatul de masurare a coordonatelor numai in regimul automat.

— personalul de reglaj pregatitor trebuie sa fie instruit suficient pentru
activitatile corespunzatoare. incarcarea si descarcarea pieselor, con-
figurarea programelor de masurare si a obiectelor de verificat si inla-
turarea defectiunilor pot fi executate. executarea tuturor lucrarilor la
dispozitivele electrice este permisa numai unui specialist in electroteh-
nica (a se vedea 2.3).

— personalul de service are permisiunea de a remedia defectiuni si de a
executa lucrdri de intretinere curenta si de inspectie. ca si in cazul per-
sonalului de reglaj pregatitor, lucrdrile la dispozitivele electrice sunt
permise numai specialistilor instruiti.

modificarile la aplicatii software trebuie sa fie discutate cu producatorul
(a se vedea 5.10), respectiv realizarea lor este permisa numai acestuia.

la prima punere in functiune, administratorul este instruit de producator
in exploatare. pentru instruirea altor persoane la un moment ulterior, este
responsabil administratorul.

conditia necesara pentru lucrul conform cu normele de protectie a muncii
si un regim de functionare fara defectiuni este cunoasterea indicatiilor de
securitate fundamentale, aflate in vigoare in locul masinii. acest manual
de exploatare contine cele mai importante indicatii pentru exploatarea in
siguranta a instalatiei.
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2.3 definitia unui specialist

un specialist este o persoana care, pe baza formarii sale profesionale si
experientei, poate desfasura activitatile necesare si poate evita pericolele
posibile.

pentru un specialist sunt valabile urmatoarele conditi:

— specialistul trebuie sa fie autorizat de o persoana responsabila pentru
securitate, care desfasoara activitatile necesare.

— specialistul trebuie sa aiba o formare profesionala si experienta cores-
punzatoare.

— specialistul trebuie sa fie instruit in prealabil pentru instalatie.

— specialistul trebuie sa dispuna de cunostinte privind normele in vigoa-
re, dispozitiile, prevederile de prevenire a accidentelor si conditiile de
exploatare respective.

2.4 cerinte pentru administrator

administratorul trebuie sa permita lucrul numai persoanelor care sunt fa-
miliarizate cu prevederile fundamentale aflate in vigoare pe plan local pri-
vind protectia muncii si prevenirea accidentelor, sunt instruite in
manevrare si au citit si inteles manualul de exploatare.

manualul de exploatare trebuie sa fie disponibil permanent in preajma in-
stalatiei.

cerinte asupra locului de instalare trebuie sa fie indeplinite (a se
vedea 3.5).

administratorul trebuie sa asigure conditiile ca toate elementele de sigu-
ranta sa functioneze conform cu destinatia si sa indeplineasca dispozitiile
din ordonanta privind securitatea in intreprindere. inainte de fiecare pu-
nere in miscare, toate dispozitivele de protectie (de ex. invelisurile carca-
selor si intrerupatoarele generale) trebuie sa fie montate in conformitate
cu prescriptiile de specialitate si functionale.

2.5 echipamentul de protectie personal
se va purta urmatorul echipament de protectie:

— incaltaminte de siguranta cu calota de protectie a degetului mare
suplimentar, in lucrarile la echipamentul electric, incaltamintea de si-
guranta trebuie sa fie compatibila esd, adica pantofii trebuie sa aiba
posibilitatea de descarcare electrostatica.

— manusi cu protectie impotriva taierii (daca piesele ascutite fac necesar
acest lucru)

— ochelari de protectie la curatare (daca substanta de curatare face ne-
cesar acest lucru)

— casca la transportul de sarcini la un nivel deasupra capului
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2.6 dispozitive de siguranta

2.6.1 in toate cazurile

paletii se blocheaza pe toate ansamblurile, astfel incat sa nu poata cadea.

2.6.2 pictograme

pe instalatia sunt amplasate pictograme asa cum este ilustrat mai jos.

fig. 2-1  pictograme (imagine exemplificatoare)
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2.6.3 oprire de urgenta

in situatii de urgenta pentru sanatatea sau viata unei persoane, trebuie
sa fie actionat butonul oprire de urgenta. ca urmare, toate sistemele de
actionare vor fi deconectate fara riscuri. ca buton oprire de urgenta este
implementat un buton tip ciuperca rosu pe fundal galben.

\

fig. 2-2  buton oprire de urgenta

la instalatie exista urmatoarele butoane oprire de urgenta:
— la tabloul de comanda al aparatului de masurare a coordonatelor (da-
Cd exista)

— la pupitrul de operare al aparatului de masurare a coordonatelor
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securitatea

2.6.4 dispozitive de siguranta la sistemul de alimentare al
paletilor

fig. 2-3  dispozitive de siguranta la sistemul de alimentare al paletilor (ima-
gine exemplificatoare)

1 rola excentrica pentru franarea paletului
tabla de cadere ca apdratoare antiinterventie

tabla ca aparatoare antiinterventie

N woN

cilindru pneumatic cu limitare de presiune si interogare a pozitiilor de
capat sus, ca siguranta a paletului impotriva caderii

(Oa]

bareta glisanta la profil ca aparatoare antiinterventie
6 vinclu ca aparatoare antiinterventie

7 aparatoare din tabla ca aparatoare antiinterventie
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2.6.5 dispozitive de siguranta la masa de echipare (optiu-
ne)

fig. 2-4  dispozitive de sigurantd la masa de echipare (imagine exemplifica-
toare)

1 ghidaje de paleti pentru asigurarea paletilor pe masa de echipare.
role excentrice pentru franarea paletului inaintea pozitiei de capat.

opritor de capat pentru palet

N W

siguranta manuala a paletului pe masa de echipare
siguranta trebuie sa fie desfacuta, pentru a impinge paletul pe siste-
mul de alimentare al paletilor.

5 coltarin fundatie pentru asigurarea mesei de echipare pe podea
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2.6.6 dispozitive de siguranta la statia rotativa de echipa-
re (optiune)

fig. 2-5  dispozitive de sigurantd la statia rotativa de echipare (imagine
exemplificatoare)

1 ghidaje de paleti pentru asigurarea paletilor pe statia rotativa de echi-
pare

2 opritor de capat pentru asigurarea paletilor pe statia rotativa de echi-
pare

3 blocator al miscarii de rotatie a statiei rotative de echipare
4 vinclu de fundatie pentru asigurarea statiei rotative de echipare pe sol

5 parghie manuala ca siguranta manuala a paletului pe statia rotativa
de echipare

6 bolt mecanic cu inchizator de blocare, daca paletul nu a fost impins
complet pe deasupra nu poate avea loc nicio miscare de rotatie.
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2.6.7 dispozitive de siguranta la caruciorul de transport al
paletilor (optiune)

fig. 2-6  dispozitive de siguranta la caruciorul de transport al paletilor (ima-

gine exemplificatoare)

ghidaje de paleti pentru asigurarea paletilor pe masa de echipare cu
role cu bile

rola excentrica pentru franarea paletului pe caruciorul de transport al
paletilor

maneta pentru desfacerea caruciorului de transport al paletilor de la
unitatea de andocare

opritor de capat pentru palet pe cdruciorul de transport al paletilor

parghie manuala ca siguranta manuala a paletului pe caruciorul de
transport al paleilor.

frana de imobilizare pentru asigurarea caruciorului de transport al pa-
letilor

blocator al caruciorului de transport al paletilor la unitatea de ando-
care
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2.6.8 dispozitive de siguranta la unitatea de andocare (op-
tiune)

fig. 2-7  dispozitive de siguranta la unitatea de andocare (imagine exempli-
ficatoare)

1 placa de baza pentru asigurarea unitatii de andocare pe sol
2 placa de fixare pentru caruciorul de transport al paletilor

3 supapa cu parghie si rola sub forma de control al prezentei pentru ca-
ruciorul de transport al paletilor. supapa cu parghie si rola este apa-
sata cand caruciorul de transport al paletilor este impins la unitatea
de andocare. concomitent, este deschisa siguranta paletului la siste-
mul de alimentare al paletilor.
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2.6.9 dispozitive de siguranta la masa de echipare cu role
cu bile (optiune)

fig. 2-8  dispozitive de siguranta la masa de echipare cu role cu bile (imagine
exemplificatoare)

1 ghidaje de paleti pentru asigurarea paletilor pe masa de echipare cu
role cu bile

2 vinclu de fundatie pentru asigurarea mesei cu role cu bile pe sol

3 unitate de andocare pentru asigurarea unui carucior de transport al
paletilor la masa de echipare cu role cu bile

4 parghie manuald ca siguranta manuala a paletului pe masa de echi-
pare cu role cu bile

5 dispozitiv de fixare a paletului in pozitia de echipare
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2.6.10 dispozitive de siguranta la statia pendulatorului
transversal (optiune)

fig. 2-9  dispozitive de sigurantd la statia pendulatorului transversal (imagi-
ne exemplificatoare)

1 maneta pentru blocarea/deblocarea pendulatorului inaintea postului
de echipare, respectiv inaintea sistemului de alimentare al paletilor

2 bolt actionat cu arc pentru asigurarea paletului pe pendulator. boltul
este apasat in jos imediat ce pendulatorul este blocat inaintea siste-
mului de alimentare al paletilor.

3 opritor pentru pendulator

4 bolt actionat cu arc pentru asigurarea paletului pe postul de echipare.
boltul este apasat in jos imediat ce pendulatorul este blocat inaintea
postului de echipare.

5 role excentrice pentru franarea paletului inaintea pozitiei de capat

6 ghidaje de paleti pentru asigurarea paletilor pe postul de echipare
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7 coltarin fundatie pentru asigurarea mesei de echipare pe podea

8 supapa cu parghie si rola ca element de control al prezentei pendula-
torului inaintea sistemului de alimentare al paletilor

9 roata de sprijin pentru pendulator in cazul podelelor cu denivelari,
poate fi montata o bara de rulare nu este permis ca bara de rulare sa
fie proeminenta cu mai mult de 10 mm peste podea; in caz contrar,
apare pericol de impiedicare.

10 culisa pentru blocarea pendulatorului inaintea postului de echipare si
pentru desfacerea blocatorului paletilor

11 cama pentru rezemarea pendulatorului la posturile de echipare
12 opritor de capat al pendulatorului
13 interconectare la posturile de echipare

14 bolt actionat cu arc pentru asigurarea paletului pe pendulator. boltul
este apasat in jos imediat ce pendulatorul unui post de echipare este
blocat.
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2.6.11 dispozitive de siguranta la statia pendulatorului lon-
gitudinal (optiune)

fig. 2-10  dispozitive de siguranta la statia pendulatorului longitudinal (ima-
gine exemplificatoare)

1 maneta pentru blocarea/deblocarea pendulatorului inaintea postului
de echipare, respectiv inaintea sistemului de alimentare al paletilor

2 supapa cu parghie si rola ca element de control al prezentei pendula-
torului inaintea sistemului de alimentare al paletilor

3 bolt actionat cu arc pentru asigurarea paletului pe postul de echipare.
boltul este apasat in jos imediat ce pendulatorul este blocat inaintea
postului de echipare.

role excentrice pentru franarea paletului inaintea pozitiei de capat
ghidaje de paleti pentru asigurarea paletilor pe postul de echipare

coltar in fundatie pentru asigurarea mesei de echipare pe podea

~N o U B~

opritor pentru pendulator
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20

8 bolt actionat cu arc pentru asigurarea paletului pe pendulator. boltul
este apasat in jos imediat ce pendulatorul este blocat inaintea siste-
mului de alimentare al paletilor.

9 culisa pentru blocarea pendulatorului inaintea postului de echipare si
pentru desfacerea blocatorului paletilor

10 interconectare la posturile de echipare

11 roata de sprijin pentru pendulator in cazul podelelor cu denivelari,
poate fi montata o bara de rulare nu este permis ca bara de rulare sa
fie proeminenta cu mai mult de 10 mm peste podea; in caz contrar,
apare pericol de impiedicare.

12 cama pentru rezemarea pendulatorului la posturile de echipare
13 opritor de capat al pendulatorului

14 bolt actionat cu arc pentru asigurarea paletului pe pendulator. boltul
este apasat in jos imediat ce pendulatorul unui post de echipare este
blocat.

2.7 indicatii de securitate in fazele de serviciu

indicatiile de securitate din acest manual de exploatare se orienteaza
dupa fazele de serviciu, care sunt rezumate pe grupe:

— indicatiile cu valabilitate generala in toate fazele de serviciu au fost re-
zumate in grupa ,toate”.

— inadoua i a treia grupa sunt rezumate fazele de serviciu in care este
activa securitatea masinii.

— a patra grupa cuprinde fazele de serviciu in care securitatea masinii
este dezactivatd partial sau total. aici este necesara o instruire cores-
punzatoare de natura tehnicd, pentru a putea executa lucrarile con-
form normelor de securitate.

reprezentare tabelara a fazelor de serviciu grupate ale produsului cu gru
pele de utilizatori:

valabil pentru grupele  fazele de serviciu ale produsului

de utilizatori
1 toate in toate fazele de serviciu (a se vedea
2.7.1)
2 operator regimul de functionare normal si cu-
ratarea (a se vedea 2.7.2)
3 specialist in echipare lucrarile de reglaj pregatitor, reechi-
parea i intretinerea curenta (a se ve-
dea 2.7.2)
4 personal de specialitate  montajul, instalarea, servisarea si de-
autorizat montarea (a se vedea 2.7.3)
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2.7.1 in toate fazele de serviciu

indicatiile de securitate din acest capitol sunt valabile pentru toate per-
soanele care lucreaza la instalatie.

nu este permis ca dispozitivele de siguranta si functiile de securitate sa fie
manipulate de catre nimeni. modificarile de orice tip trebuie sa fie conve-
nite in prealabil cu producatorul.

pentru un regim de functionare fara riscuri, pe langa acest manual de ex-
ploatare trebuie sa fie respectat si manualul de exploatare al aparatului
de masurare a coordonatelor de catre toate persoanele.

2.7.2  regimul de functionare normal, lucrarile de reglaj
pregatitor, reechiparea, intretinerea curenta si cura-
tarea

indicatiile de securitate din acest capitol sunt valabile pentru urmatoarele
faze de serviciu ale produsului: regimul de functionare normal, lucrarile
de reglaj pregatitor, reechiparea, intretinerea curenta si curatarea. in
timp ce operatorul are permisiunea de a executa lucrari in regimul de
functionare normal si la curdtare, activitatile cum sunt reglajele masinii
trebuie sa fie executate de catre un specialist in echipare instruit.

/\ precautie
pericol de vatamare cauzat de miscarea paletilor.

strivirea a mainilor si degetelor.

— operarea cu instalatia este permisa personalului cu pregatire speci-
ala.

— operarea cu un aparat de masurare a coordonatelor este permisa
numai unei singure persoane.

— activitatea de echipare la un post de echipare este permisa numai
unei singure persoane.

— la miscarea paletilor, prindeti intotdeauna cu ambele maini de dis-
pozitivele prevazute.

activitatile operatorului:
— operatorul echipeaza paletul.

— operatorul impinge paletul manual pe sistemul de alimentare al pale-
tilor.

— operatorul ridica si coboara paletul printr-o apasare de tasta pe siste-
mul de alimentare al paletilor.

— operatorul porneste si opreste procesul de masurare al aparatului de
masurare a coordonatelor.
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optional:

0]

2.

operatorul impinge paletul manual intre statia de incarcare dinaintea
sistemului de alimentare al paletilor si sistemul de alimentare al pale-
tilor.

operatorul impinge paletul manual pe masa de echipare cu role cu bile
si intre masa de echipare cu role cu bile si caruciorul de transport al
paletilor.

operatorul impinge cdruciorul de transport al paletilor cu viteza pasu-
lui.

operatorul impinge pendulatorul cu viteza pasului.

operatorul impinge paletul manual intre pendulator si postul de echi-
pare, respectiv sistemul de alimentare al paletilor.

operatorul roteste manual statia rotativa de echipare cu 180°.
peratorul nu are permisiunea pentru urmatoarele:

deschiderea tablourilor de comanda.

anularea functiilor de siguranta.

executarea lucrarilor de reglare si de intretinere curenta.

inlaturarea situatiilor de necesitate.

7.3 montajul, punerea in functiune, servisarea si demon-
tarea

indicatiile de securitate din acest capitol sunt valabile pentru urmatoarele
faze de serviciu ale produsului: montajul, punerea in functiune, service

(i

ntretinere generald, revizie) si demontarea in care lucrarile sunt permise

exclusiv personalului de specialitate autorizat de producator.

pericol de vatamare prin caderea, bascularea sau alunecarea
pieselor grele.

striviri si vatamari prin lovituri.
— purtati echipament de protectie personal.

— la miscarea pieselor sau a ansamblurilor grele, utilizati mijloace de
ridicare adecvate (stivuitor cu furca, carucior de ridicare, macara).

— controlati stabilitatii imbinarilor filetate.

22
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executati la termen lucrdrile de intretinere curenta prescrise (a se

vedea 6). toate partile masinii situate anterior si ulterior in linia tehnolo-
gica fata de instalatie, precum si fluidele de lucru cum ar fi de ex. aerul
comprimat, se vor asigura impotriva punerii involuntare in functiune:

L

fig. 2-11  asigurare impotriva reconectdrii - lacdt cu cadru la intrerupatorul
general (imagine exemplificatoare)

2.8 diverse

/\ precautie
pericol de vatamare prin disfunctionalitate.

vatamarile cauzate de curentul electric, fum sau vapori.

— in cazul aparitiei de fum, zgomote sau mirosuri neobisnuite, aduceti
imediat instalatia in stare de inactivitate.

— informati centrul de service de la carl zeiss industrielle messtechnik
gmbh (a se vedea 5.10).

2.8.1 indicatie privind riscurile reziduale

instalatia este construita conform standardelor tehnice de actualitate si
regulilor tehnice de securitate consacrate. in ciuda tuturor masurilor con-
structive de securitate si de protectie, nu se poate exclude complet situa-
tia ca o0 neatentie sau utilizarea eronata sa faca posibila periclitarea de
persoane, respectiv deteriorarea componentelor sistemului.

folositi instalatia numai dupa cum urmeaza:
— pentru utilizare conforma cu destinatia (a se vedea 3.1).

— intr-o stare impecabila din punt de vedere al securitatii echipamente-
lor.

— dupa inlaturarea defectiunilor care pot influenta negativ securitatea.

nivelul presiunii acustice este < 70 db(a). in functie de conditiile locale,
poate aparea un nivel al presiunii acustice care difera de aceasta valoare.
in acest caz, personalul va fi asigurat cu echipamente de protectie sau
masuri de protectie corespunzatoare.
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2.8.2  modificari constructive

fara aprobarea producatorului nu se vor intreprinde modificari, utilari sau
conversii constructive la pachetul de livrare.

reparatiile ample sau schimbarea de componente ale instalatiei sunt per-
mise numai personalului de specialitate autorizat de producator.

schimbati imediat piesele care nu sunt intr-o stare impecabila. utilizati nu-
mai piese de schimb si de uzurd originale. in cazul pieselor de provenienta
externa nu exista garantia ca acestea au fost fabricate in conformitate cu
normele de solicitare si de securitate.
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3 Parti componente, functionare si date tehnice

3.1 Utilizarea neconforma cu destinatia

Pe aparatul de masurare a coordonatelor se masoara piesele clientului.
Piesele clientului sunt transportate catre aparatul de masurare pe paletul
-ZEISS cu suporturi de piese specifice clientului.

Pe aparatul de masurare a coordonatelor se afla un sistem de alimentare
al paletilor. Prin intermediul acestuia, paletii sunt impinsi manual in do-
meniul de masurare al aparatului de masurare a coordonatelor si sunt co-
borati pneumatic printr-o apasare de tasta in pozitia de masurare. Dupa
masurare, paletii sunt ridicati din nou printr-o apasare de tasta si sunt ex-
trasi manual din aparatul de masurare a coordonatelor.

Optional:
Masa de echipare

Inaintea sistemului de alimentare al paletilor se afla 0 masa de echipare.
Paletul este echipat pe masa de echipare si impins manual de la masa de
echipare pe sistemul de alimentare al paletilor. Dupa masurare paletul
este tras manual inapoi pe masa de echipare si reechipat.

Statie rotativa de echipare

Inaintea sistemului de alimentare al paletilor se afld o statie rotativa de
echipare. Pe statia rotativa de echipare pot fi echipati doi paleti. Paletul
orientat spre sistemul de alimentare al paletilor este impins manual de ca-
tre statia rotativa de echipare pe sistemul de alimentare al paletilor. Pe
parcursul masurarii, poate fi echipat al doilea palet. Dupa masurare, pa-
letul este tras inapoi manual pe statia rotativa de echipare, apoi statia ro-
tativa de echipare este rotita cu 180° si paletul pregatit poate fi impins
imediat pe sistemul de alimentare al paletilor.

Caruciorul de transport al paletilor

{naintea sistemului de alimentare al paletilor poate fi andocat un carucior
de transport al paletilor. in acest scop, inaintea aparatului de masurare a
coordonatelor este instalata o unitate de andocare. Caruciorul de trans-
port al paletilor este fixat la unitatea de andocare. Pe caruciorul de trans-
port al paletilor fixat, paletii pot fi echipati sau caruciorul de transport al
paletilor serveste la transportul paletilor echipati din pozitia de echipare
spre sistemul de alimentare al paletilor. Cand caruciorul de transport al
paletilor este fixat, paletul este impins manuala pe sistemul de alimentare
al paletilor. Dupa masurare paletul este tras manual inapoi pe caruciorul
de transport al paletilor si reechipat.
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Masa de echipare cu role cu bile

Pentru pregatirea paletilor, poate fi instalata o masa de echipare cu role
cu bile. Pe masa de echipare cu role cu bile pot fi manevrati pana la 3 pa-
leti. Masa de echipare cu role cu bile dispune de o pozitie de transfer, la
care poate fi andocat un carucior de transport al paletilor. Transferul pa-
letului intre masa de echipare cu role cu bile si caruciorul de transport al
paletilor se realizeaza manual.

Statia pendulatorului

{naintea sistemului de alimentare al paletilor se afl3 o statie a pendulato-
rului. Statia pendulatorului poate sta longitudinal sau transversal inaintea
sistemului de alimentare al paletilor si dispune de 1 pendulator si 3-10
posturi de echipare. Pe posturile de echipare ale statiei pendulatorului
sunt echipati paletii. Paletii sunt transportati cu pendulatorul de la postu-
rile de echipare spre sistemul de alimentare al paletilor si din nou inapoi.
Nu este permisa echiparea pe pendulator. Pentru transferul paletuluiintre
postul de echipare, respectiv sistemul de alimentare al paletilor si pendu-
lator, trebuie ca pendulatorul sa fie blocat in pozitia de transfer. Paletul
este impins manual pe deasupra.

Aceasta instalatie are urmatoarea destinatie:

— Echiparea adaptoarelor de preluare/dispozitivelor manual si/ sau cu
ajutorul dispozitivelor de ridicare.

— Transportarea unui palet dintr-un post de echipare in pozitia de masu-
rare si inapoi.

— Masurarea tactila a pieselor adecvate pentru acest aparat (a se vedea
specificatia aparatului).
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Prescriptii pentru exploatarea conforma cu destinatia:

— Este permisa masurarea numai a pieselor care nu depasesc paletul pe
lungime si latime si care se afla, cainaltime, in intervalul de masurare.
Depasirea greutatii de manevrare indicate (a se vedea 3.5) nu este
permisa.

— Exploatarea instalatiei este permisa numai daca acesta este intr-o sta-
re impecabild. in acest sens, intretinerea curenta si intretinerea gene-
rala trebuie sa se realizeze conform cu prescriptiile. Defectele care
influenteaza negativ securitatea trebuie sa fie remediate imediat.

— Instalatia este prevazuta exclusiv pentru un regim de functionare in
domeniul de industrie mare, in spatii interioare.

— Pentru o functionare sigura, trebuie sa fie avute in vedere indicatiile
de instalare, conditiile locale, conditiile de racordare corecta a surselor
de energie, precum si lucrdrile de intretinere curenta si de intretinere
generala.

— Operarea cu instalatia este permisa personalului cu pregatire speciala
corespunzatoare. Activitatea de echipare la un post de echipare este
permisa intotdeauna numai unei singure persoane. Operarea cu un
aparat de masurare a coordonatelor este permisa intotdeauna numai
unei singure persoane.

— Acordati atentie tuturor indicatiilor din documentatie.

3.2 Utilizarea eronata

Ca utilizare eronata previzibila intr-un mod rational se considera toate ti-
purile de utilizare care nu sunt descrise la 3.1. Un alt gen de folosire sau
o utilizare care depaseste acest cadru este considerata ca neconforma cu
destinatia. Pentru prejudiciile rezultate din aceste situatii, producatorul
nu este raspunzator.

Se considera ca utilizare eronata in special:
— Operarea de catre personal fara pregatire speciala

— Operarea cu un aparat de masurare a coordonatelor de catre mai mul-
te persoane

— Lucrari cu mai multe persoanele la incarcare
— Exploatarea cu ingradirea de protectie/invelisul detasate

— Scoaterea din functiune a dispozitivelor de protectie (de ex. contacte,
senzori etc.)

— Utilizarea unor piese de schimb si de uzura care nu sunt certificate

— Aducerea unor piese care nu sunt adecvate pentru acest aparat (a se
vedea specificatia aparatului)

— Transportarea de persoane

— Operarea gresita prin nerespectarea manualului de exploatare
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3.3 Pachetul de livrare

Din pachetul de livrare fac parte urmatoarele componente:

— Aparat de masurare a coordonatelor cu tablou de comanda
— Sistemul de alimentare al paletilor

Optional

— Schimbator de butoane

— Masa de echipare

— Statie rotativa de echipare

— Caruciorul de transport al paletilor cu unitatea de andocare
— Masa de echipare cu role cu bile

— Statia pendulatorului
3.4 Piesele componente si functionarea

3.4.1  Aparat de masurare a coordonatelor cu tablou de co-
manda

Cu aparatul de masurare a coordonatelor se determina marimile geome-
trice ale pieselor. Piesele pot fi din metal sau material plastic. Marimi ge-
ometrice sunt de ex. dimensiunile de latime, lungime, indltime, precum si
diametrele si grosimile orificiilor. Din datele masurate se poate calcula de
ex. pozitia orificiilor. Cu softul special se mai poate determina forma pie-
selor.

in tabloul de comanda existd un echipament electric care contine toate
componentele necesare pentru functionare, ca de ex. alimentatorul de re-
tea, sigurantele, elementele de comanda etc.

Aparatul de masurare a coordonatelor dispune de un manual de exploa-
tare propriu, care este livrat impreuna cu aparatul.
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3.4.2 Sistemul de alimentare al paletilor

Pe sistemul de alimentare al paletilor, un palet echipat este impins manu-
al spre pozitia de masurare si este coborat printr-o apasare de tasta. Dupa
masurare, paletul este ridicat din nou printr-o apasare de tasta si este ex-
tras manual din domeniul de masurare.

Fig. 3-12 Sistemul de alimentare al paletilor (imagine exemplificatoare)

1 Cilindri de ridicare (ridicare/coborare palet)

2 Interogare palet coborat. Daca paletul este coborat, validare deplasa-
re la aparatul de masurare a coordonatelor pentru masurare.

3 Interogare palet existent (validare deplasare pentru sistemul de ali-
mentare al paletilor pentru coborare, daca paletul exista)

4 Suprafata de asezare sferica in 3 puncte a paletului
5 Pozitia de masurare a paletului
— Centrul paletului pe X: in centrul volumului de masurare

— Centrul paletului pe Y: in centrul volumului de masurare minus
100 mm

6 Interogare normala calibrare existenta (validare deplasare pentru apa-
ratul de masurare a coordonatelor pentru calibrare, daca niciun palet
nu exista si niciun palet nu este coborat)

7 Bara de ridicare
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3.4.3  Pupitru de operare la sistemul de alimentare al pale-
tilor

De la pupitrul de operare se opereaza cu sistemul de alimentare al pale-
tilor.

Fig. 3-13  Pupitru de operare la sistemul de alimentare al paletilor (imagine
exemplificatoare)

1 Tasta RIDICARE
2 Tasta COBORARE
3 Tasta DESCHIDERE CILINDRU OPRITOR
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3.4.4 Masa de echipare (optiune)

Pe masa de echipare este echipata piesa de masurat pe un palet. Dupa
echipare, blocatorul paletilor trebuie sa fie desfacut manual si paletul tre-
buie impins manual pe sistemul de alimentare al paletilor. Dupa masurare
paletul este tras manual din nou pe masa de echipare si paletul este
reechipat.

Fig. 3-14 Masa de echipare (imagine exemplificatoare)

1 Pozitia de echipare a paletului

2 Picior de reglaj pentru adaptarea inaltimii (reglabil +/- 30 mm)
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3.4.5 Statia rotativa de echipare (optiune)

Pe statia rotativa de echipare este echipata piesa de mdsurat pe un palet.
Dupa echipare, blocatorul paletilor trebuie sa fie desfacut manual si pa-
letul trebuie impins manual pe sistemul de alimentare al paletilor. Pe par-
cursul masurarii, pe al doua pozitie de echipare poate fi echipat un al
doilea palet. Dupa masurare paletul este tras manual din nou pe statia ro-
tativa de echipare. Apoi statia rotativa de echipare este rotita si paletul
pregatit pe parcursul mdsurarii este impins manual pe sistemul de alimen-
tare al paletilor. Pe parcursul masurarii, paletul va fi din nou echipat.

Fig. 3-15 Statia rotativa de echipare (imagine exemplificatoare)

1 Pozitia de echipare a paletilor

2 Maner pentru rotirea statiei rotative de echipare, cu rol de protectie
impotriva vatamarilor prin strivire

3 Picior de reglaj pentru adaptarea inaltimii (reglabil +/- 30 mm)
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3.4.6  Caruciorul de transport al paletilor (optiune)

Pe caruciorul de transport al paletilor este transporta un palet de la postul
de echipare spre sistemul de alimentare al paletilor; totodata, caruciorul
de transport al paletilor este impins cu viteza pasului. Inaintea sistemului
de alimentare al paletilor trebuie sa fie fixata in podea o unitate de ando-
care. Cand caruciorul de transport al paletilor este fixat, paletul poate fi
echipa si pe caruciorul de transport al paletilor. Pentru incarcarea siste-
mului de alimentare al paletilor, caruciorul de transport al paletilor trebu-
ie sa fie fixat la unitatea de andocare din fata sistemului de alimentare al
paletilor. Apoi blocatorul paletilor este desfacut si paletul este impins ma-
nual pe sistemul de alimentare al paletilor. Dupa masurare paletul este
tras manual din nou pe caruciorul de transport al paletilor fixat inaintea
sistemului de alimentare al paletilor si paletul este reechipat.

Fig. 3-16  Caruciorul de transport al paletilor (imagine exemplificatoare)

1 Pozitia paletului
2 Maner pentru impingere

3 Role alergatoare
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ATENTIE

in cazul in care covorul de pardoseala are o culoare foarte des-
chisa, este posibil ca pe podea sa se observe frictiune de la rolele
de transport.

— Curatati requlat rolele de transport.

— Nu utilizati acizi pentru curatare. Rolele de transport sunt din elas-
tomer de mare elasticitate.

3.4.7 Unitatea de andocare (optiune)

Unitatea de andocare este fixata inaintea aparatului de masurare a coor-
donatelor in podea. La unitatea de andocare se fixeaza caruciorul de
transport al paletilor. Cand caruciorul de transport al paletilor este fixat
la unitatea de andocare, supapa cu parghie si rola pentru alimentarea pa-
letilor este apdsata si, astfel, blocatorul paletilor de pe sistemul de ali-
mentare al paletilor va fi desfacut. Pentru a usura fixarea caruciorului de
transport al paletilor, pe ambele parti este amplasat cate un element aju-
tator de centrare.

Fig. 3-17 Unitate de andocare (imagine exemplificatoare)

1 Element ajutator de centrare

602700-6000-00X_BA  Aparat de masurare a coordonatelor cu incarcare



Parti componente, functionare si date tehnice

3.4.8 Masa de echipare cu role cu bile (optiune)

Pe masa de echipare cu role cu bile pot fi manevrati pana la 3 paleti. In
pozitia de echipare, paletul se poate fixa pentru o echipare mai simpla. in
pozitia de transfer se poate fixa un carucior de transport al paletilor. Pen-
tru a impinge paletul echipat pe caruciorul de transport al paletilor, blo-
catorul paletilor trebuie sa fie desfacut. Deoarece masa de echipare cu
role cu bile nu poate fiinstalata imediat inaintea sistemului de alimentare
al paletilor, incarcarea sistemului de alimentare al paletilor trebuie sa se
realizeze prin intermediul caruciorului de transport al paletilor.

Fig. 3-18 Masa de echipare cu role cu bile (imagine exemplificatoare)

1 Loc gol pentru manevrarea paletilor
Pozitia de mentinere in fatd a paletului
Pozitia de echipare a paletilor

Pozitia de transfer a paletului

U AW N

Picior de reglaj pentru adaptarea inaltimii (reglabil +/- 30 mm)
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3.4.9 Statia pendulatorului transversal (optiune)

Aceastad statie a pendulatorului este construita transversal fata de directia
de incarcare a sistemului de alimentare al paletilor.

Fig. 3-19 Statia pendulatorului transversal (imagine exemplificatoare)

1 Directia de incarcare la sistemul de alimentare al paletilor

2 Alinierea statiei pendulatorului
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Posturi de echipare

In posturile de echipare sunt echipate pe un palet piesele de masurat. Pe
fiecare post de echipare se poate echipa un palet.

Fig. 3-20 Posturi de echipare la statia pendulatorului transversal (imagine
exemplificatoare)

1 Pozitia de echipare/mentinere in fata a paletilor
2 Picior de reglaj pentru adaptarea indltimii (reglabil +/- 30 mm)

3 Ghidaj pentru pendulator
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Pendulator

Cu pendulatorul este transportat un palet echipat intre sistemul de ali-
mentare al paletilor si postul de echipare; totodata, pendulatorul este im-
pins manual cu viteza pasului. Pendulatorul se poate fixa inaintea fiecarui
post de echipare si inaintea sistemului de alimentare al paletilor. Daca
pendulatorul este fixat inaintea sistemului de alimentare al paletilor, blo-
catorul paletilor de pe pendulator va fi desfacut in directia sistemului de
alimentare al paletilor, supapa cu parghie si rola de la posturile de echi-
pare va fi apasata si, astfel, siguranta paletului de pe sistemul de alimen-
tare al paletilor va fi desfacuta. Daca pendulatorul dinaintea unui post de
echipare este fixat, se vor desface blocatorul paletilor de pe pendulator in
directia postului de echipare si, concomitent, blocatorul paletilor de la
postul de echipare.

Fig. 3-21 Pendulator la statia pendulatorului transversal (imagine exemplifi-
catoare)

1 Dispozitiv ajutator de pozitionare
2 Maner pentru mutarea pendulatorului.

3 Polita de paleti pentru transportul cu pendulatorul.
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3.4.10 Statia pendulatorului longitudinal (optiune)

Aceasta statie a pendulatorului este construitd longitudinal fata de direc-
tia de incarcare a sistemului de alimentare al paletilor.

Fig. 3-22 Statia pendulatorului longitudinal (imagine exemplificatoare)

1 Directia de incarcare la sistemul de alimentare al paletilor

2 Alinierea statiei pendulatorului
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Posturi de echipare

In posturile de echipare sunt echipate pe un palet piesele de masurat. Pe
fiecare post de echipare se poate echipa un palet.

Fig. 3-23  Posturi de echipare la statia pendulatorului longitudinal (imagine
exemplificatoare)

1 Pozitia de echipare/mentinere in fata a paletilor
2 Picior de reglaj pentru adaptarea indltimii (reglabil +/- 30 mm)

3 Ghidaj pentru pendulator
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Pendulator

Cu pendulatorul este transportat un palet echipat intre sistemul de ali-
mentare al paletilor si postul de echipare; totodata, pendulatorul este im-
pins manual cu viteza pasului. Pendulatorul se poate fixa inaintea fiecarui
post de echipare si inaintea sistemului de alimentare al paletilor. Daca
pendulatorul este fixat inaintea sistemului de alimentare al paletilor, blo-
catorul paletilor de pe pendulator va fi desfacut in directia sistemului de
alimentare al paletilor, supapa cu parghie si rola de la posturile de echi-
pare va fi apasata si, astfel, siguranta paletului de pe sistemul de alimen-
tare al paletilor va fi desfacuta. Daca pendulatorul dinaintea unui post de
echipare este fixat, se vor desface blocatorul paletilor de pe pendulator in
directia postului de echipare si, concomitent, blocatorul paletilor de la
postul de echipare.

Fig. 3-24 Pendulator la statia pendulatorului longitudinal (imagine exemplifi-
catoare)

1 Dispozitiv ajutator de pozitionare
2 Maner pentru mutarea pendulatorului.

3 Polita de paleti pentru transportul cu pendulatorul.
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3.4.11 Principiul de functionare

Piesele de verificat sunt depuse, aliniate si fixate manual/cu un dispozitiv
de ridicare pe dispozitivul de tensionare corespunzator. Apoi paletul este
impins in domeniul de masurare al aparatului de masurare a coordonate-
lor. Sistemul de alimentare al paletilor coboara paletul in pozitia de ma-
surare, procesul de masurare poate incepe. Piesa de verificat gata
madsuratad este adusa din nou in ordine inversa spre pozitia de echipare.

3.4.12 Zonele instalatiei

Aparat de masurare a coordonatelor cu sistem de alimentare al
paletilor

Fig. 3-25 Zonele instalatiei (imagine exemplificatoare)

1 Partea dreapta
Frontal

Partea stangd

N woN

Partea posterioara
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5 Cudungi albastre
Aceasta zona este destinata personalului tehnic de specialitate la
montarea aplicata, intretinerea curenta, inlaturarea erorilor si lucrarile
de reglaj pregatitor.

6 Cudungigri
Aceasta zona serveste la incarcarea aparatului de masurare a coordo-
natelor.

Masa de echipare (optiune)

| —

SN

&

A NI

Fig. 3-26  Zonele mesei de echipare (imagine exemplificatoare)

1 Partea dreapta
2 Frontal
3 Partea stanga

4 Partea posterioara
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5 Cudungi albastre
Aceasta zona este destinata personalului tehnic de specialitate la
montarea aplicata, intretinerea curenta, inlaturarea erorilor si lucrarile
de reglaj pregatitor.

6 Cudungigri
Aceasta zona serveste echiparii paletului.

Statia rotativa de echipare (optiune)

Fig. 3-27 Zonele statiei rotative de echipare (imagine exemplificatoare)

1

Partea dreapta
Frontal

Partea stanga

N woN

Partea posterioara
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5 Cudungi albastre
Aceasta zonad este destinata personalului tehnic de specialitate la
montarea aplicata, intretinerea curenta, inlaturarea erorilor si lucrarile
de reglaj pregatitor.

6 Cudungigri
Aceasta zona serveste echiparii paletilor.

7 Cu fundal albastru
Cerc de interferenta (domeniul de miscare al statiei rotative de echipa-
re)

Caruciorul de transport al paletilor (optiune)
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Fig. 3-28 Zonele caruciorului de transport al paletilor (imagine exemplifica-
toare)

1 Partea dreapta
Frontal
Partea stanga

Partea posterioara

U A W N

Cu dungi albastre

Aceasta zona este destinata personalului tehnic de specialitate la
montarea aplicata, intretinerea curenta, inlaturarea erorilor si lucrarile
de reglaj pregatitor.
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6 Cudungigri
Aceasta zona serveste la incarcarea aparatului de masurare a coordo-
natelor.

7 Unitatea de andocare

Masa de echipare cu role cu bile (optiune)

o
\\\ \\\\\\\

/></X/></X§
\\\ \9\\\\\

Fig. 3-29 Zonele mesei de echipare cu role cu bile (imagine exemplificatoare)

g7 TS 7

o °/////

—_

Partea stanga
Partea posterioara
Partea dreapta

Parte de transfer

U A W N

Cu dungi albastre

Aceasta zona este destinata personalului tehnic de specialitate la
montarea aplicata, intretinerea curenta, inlaturarea erorilor si lucrarile
de reglaj pregatitor.

6 Cudungigri
Aceasta zona serveste echiparii paletilor.
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Fig. 3-30 Zonele statiei pendulatorului transversal (imagine exemplificatoare

1 Partea dreapta
2 Frontal

3 Partea stanga

4 Partea posterioara

5 Cudungi albastre

=
=
LCH

Aceasta zona este destinata personalului tehnic de specialitate la
montarea aplicata, intretinerea curenta, inlaturarea erorilor si lucrarile

de reglaj pregatitor.
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6 Cu dungi gri
Aceasta zona serveste echiparii paletilor.

7 Cu dungi verzi
Aceasta zona serveste la mutarea pendulatorului.

Statia pendulatorului longitudinal, partea de operare stanga (op-
tiune)

NG

\ =

(5. \

N
X \\ \\\‘\\\ \\ \\ >
4 \\ \\ \\ ) \\ <\\ \\\
XXX X XX

\\\ X

Fig. 3-31 Zonele statiei pendulatorulw longitudinal, partea de operare stanga
(imagine exemplificatoare)

1 Partea dreapta
Frontal
Partea stangad

Partea posterioara

U A W N

Cu dungi albastre

Aceasta zona este destinata personalului tehnic de specialitate la
montarea aplicata, intretinerea curenta, inlaturarea erorilor si lucrarile
de reglaj pregatitor.

6 Cu dungi verzi
Aceastd zona serveste la mutarea pendulatorului.

7 Cudungigri
Aceasta zona serveste echiparii paletilor.
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Statia pendulatorului longitudinal, partea de operare dreapta (op-
tiune)
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Fig. 3-32  Zonele statiei pendulatorulw longitudinal, partea de operare dreap-
ta (imagine exemplificatoare)

—_

Partea dreapta
Frontal
Partea stanga

Partea posterioara

uo N W N

Cu dungi albastre

Aceasta zonad este destinata personalului tehnic de specialitate la
montarea aplicata, intretinerea curenta, inlaturarea erorilor si lucrarile
de reglaj pregatitor.

6 Cudungigri
Aceasta zona serveste echiparii paletilor.

7 Cu dungi verzi
Aceasta zona serveste la mutarea pendulatorului.
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3.5 Date tehnice
Conditie

Valoare

Dimensiuni (L x | x H)

A se vedea planul de amplasament

Tensiunea retelei

Tipul de curent

Frecventa

Puterea consumata

Siguranta

A se vedea manualul de exploatare al apara-
tului de masurare a coordonatelor

Alimentarea cu aer com-
primat

6 - 8 bari

Calitatea aerului

conform 1SO 8573-1

Concentratia de particule clasa 6

Punctul de condensare sub presiune clasa 4
Concentratia uleiului clasa 4

Presiune de reglaj incar-
care

5,5 bari

Temperatura ambianta

Umiditatea relativa

Zgomot transmis prin
aer

A se vedea manualul de exploatare al apara-
tului de masurare a coordonatelor

Sistem 120 kg

Masa palet

aprox. 15 kg

Palet mare (Lx | x H)

400 mm x 500 mm x 25 mm

Masa max. de manevra- 120 kg

re (palet + dispozitiv +

piesa)

Sistem 250 kg

Masa palet Aprox. 30 kg

Palet mare (L x I x H) 630 mm x 630 mm x 25 mm
Masa max. de manevra- 250 kg

re (palet + dispozitiv +
piesa)
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4  Transportul, montajul si punerea in functiune

Transportul, montajul si punerea in functiune trebuie sa fie realizate de
catre personalul de specialitate autorizat de producator. Persoanele care
sunt mandatate cu transportul, montajul si punerea in functiune trebuie
sd citeasca in prealabil si sa inteleaga capitolul 2. Pentru operare si regla-
re este necesar un instructaj suplimentar corespunzator.

Pericol de vatamare cauzat de sarcinile flotante.

Striviri la manevrarea sau caderea pieselor sau ansamblurilor grele.

— Montajul si instalarea sunt permise numai personalului de speciali-
tate autorizat de producator si care detine cunostinte in materie de
echipamente mecanice si pneumatice.

— Personalul trebuie sa citeasca manualul de exploatare.
— Personalul trebuie sa poarte echipamentul de protectie individual.

— Utilizati mijloace de ridicare a sarcinii adecvate in cazul pieselor gre-
le.

Pe langd acest manual de exploatare, trebuie sa fie respectate, totodata,
si urmatoarele documente:

— Indicatii de instalare ale aparatului de masurare a coordonatelor

— Manual de exploatare al aparatului de masurare a coordonatelor

4.1 Transportul

Transportul este permis numai personalului de specialitate autorizat de
producator si cu mijloace de transport adecvate.

Un transport in siguranta este garantat numai daca toate piesele au fost
ambalate riguros, precum si asigurate pe mijlocul de transport astfel incat
sa nu fie posibila nicio alunecare, rasturnare, cadere sau deteriorare. Pie-
sele mobile trebuie sa fie demontate sau asigurate.

Pentru transportul si montajul unui sistem de incarcare trebuie sa se lu-
creze cu dispozitivul de ridicare (macaraua, stivuitorul cu furca, ...).

Echipamentul de protectie personal (incaltaminte de siguranta cu bom-
beuri de protectie, casca si manusi de protectie antitdieturi) trebuie sa fie
purtat.

Aparat de masurare a coordonatelor cu incarcare manuala602700-6000-00X_BA 51



Transportul, montajul si punerea in functiune

4.1.1  Prevederi generale de ambalare

— Paletii se vor forma astfel incat elementele de rezistenta ale paletului
sa treaca peste lungimea unitatii de transportat.

— Laridicarea paletului/lazii cu stivuitorul, respectiv cu macaraua, este
permisa doar o incovoiere nesemnificativa a paletului/lazii.

— La palet/lada trebuie sa fie marcate punctele de aplicare a sarcinii.

— Ridicarea si depunerea unitatilor de ambalare prin smucire, respectiv
in socuri nu sunt admisibile.

— Laincarcarea paletului, se va acorda atentie punctelor de aplicare a
sarcinii de la unitatea de transportat.

4.1.2  Sistemul de alimentare al paletilor

in sistemul de alimentare al paletilor sunt prevazute filete pentru insu-
rubarea inelelor de prindere.

Fig. 4-33 Transportul sistemului de alimentare al paletilor (imagine exempli-
ficatoare)
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4.1.3 Masa de echipare (optiune)
Acrosati masa de echipare cu 4 benzi de ridicare.

Inainte de ridicare, trebuie sa fie detasate cele doua table de captusire la-
terale.

Fig. 4-34 Transportul mesei de echipare (imagine exemplificatoare)
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4.1.4  Statia rotativa de echipare (optiune)

Acrosati statia rotativa de echipare cu 4 benzi de ridicare.

Fig. 4-35 Transportul statiei rotative de echipare (imagine exemplificatoare)
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4.1.5 Caruciorul de transport al paletilor (optiune)

Acrosati caruciorul de transport al paletilor cu 4 benzi de ridicare.

Inainte de ridicare, trebuie sa fie detasate cele doua table de captusire la-
terale.

Fig. 4-36 Transportul caruciorului de transport al paletilor (imagine exempli-
ficatoare)
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4.1.6  Masa de echipare cu role cu bile (optiune)
Acrosati masa de echipare cu role cu bile cu 4 benzi de ridicare.

Inainte de ridicare, trebuie sa fie detasate cele doua table de captusire la-
terale.

Fig. 4-37 Transportul mesei de echipare cu role cu bile (imagine exemplifica-
toare)
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4.1.7 Statia pendulatorului transversal (optiune)

Acrosati statia pendulatorului cu 4 benzi de ridicare. In cazul statiilor de
pendulator cu posturi de echipare suplimentare, decalati pozitia de acro-
sare spre interior (de ex. in cazul a 9 posturi de echipare, respectiv 3 pos-
turi de echipare spre interior), astfel incat greutatea sa fie distribuita
uniform.

Pendulatorul trebuie sa fie blocat la un post de echipare.

Fig. 4-38 Transportul statiei pendulatorului transversal (imagine exemplifica-
toare)
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4.1.8 Statia pendulatorului longitudinal (optiune)

Acrosati statia pendulatorului cu 4 benzi de ridicare. In cazul statiilor de
pendulator cu posturi de echipare suplimentare, decalati pozitia de acro-
sare spre interior (de ex. in cazul a 9 posturi de echipare, respectiv 3 pos-
turi de echipare spre interior), astfel incat greutatea sa fie distribuita
uniform.

Pendulatorul trebuie sa fie blocat la un post de echipare.

Fig. 4-39 Transportul statiei pendulatorului longitudinal (imagine exemplifi-
catoare)

4.2 Montajul

Parametrii de mediu din 3.5 trebuie sa fie respectati la alegerea locului de
instalare.

Asamblarea este permisa numai personalului de specialitate autorizat de
producator.
4.2.1 Alinierea si reglarea

Alinierea si reglajul pregatitor ale instalatiei sunt permise numai persona-
lului de specialitate autorizat de producator.
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4.2.2 Alimentarea cu energie

Racordarea alimentarii cu energie electrica si pneumatica este permisa
numai personalului de specialitate autorizat de producator si conform
planului de conexiuni. Conexiunea electrica trebuie sa fie un racord fix
sau o conexiune cu fisa conform EN 60309.

Pentru racordarea aparatului de masurare a coordonatelor, a se vedea
manualul de exploatare, respectiv indicatiile de instalare ale aparatului de
madsurare a coordonatelor.

Racordul pneumatic al statiei de incarcare se realizeaza la tabloul de co-
manda pneumatic al statiei de incdrcare.

4.2.3 Instalarea aparatului de masurare a coordonatelor

A se vedea indicatiile de instalare ale aparatului de masurare a coordona-
telor.

4.2.4 Instalarea statiei de incarcare

Unelte necesare

— Set de chei imbus

— Piatrad de slefuit 150 mm x 50 mm x 25 mm, grade de finete mediu
— (arpa (care nu lasa scame)

— Substanta de curatare adecvata

— Rigla din otel

— Cleste de taiat furtunuri

— Cleste de taiat margini pentru montaje electronice

— Coliere de cabluri

— Ciocan din lemn sau plastic

— Surubelnita dreapta mar. 2

— Dupa caz, filiera M4 cu burghiu HSS de 3,3 mm

— Dupa caz, filiera M5 cu burghiu HSS de 4,2 mm

— Dupa caz, placa de filetat

— Dupa caz, subler cu ac de trasat

— Dupa caz, echer drept cu talpa

— Dupa caz, masina de gaurit manuala

Material de prindere necesar

— Inele de prindere (lungimea filetului de insurubat max. 9,5 mm)

— Lanturi / cabluri (avizate pentru scopul cerut)
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Pregatirea aparatului de masurare a coordonatelor

1.

Deplasati aparatul de masurare a coordonatelor in pozitia de sigu-
ranta

Deconectati alimentarea cu aer comprimat si asigurati-o impotriva
conectdrii involuntare.

Deconectati sistemul de comanda si asigurati-l impotriva conectarii
involuntare.

Montarea sistemului de alimentare al paletilor

1.

60

Acrosati sistemul de alimentare al paletilor din punctele prestabilite
(a se vedea 4.1) cu mijloace de prindere adecvate.

Desfaceti sistemul de alimentare al paletilor de pe paletul de trans-
port.

Slefuiti partea inferioara cu piatra de slefuit 150 mm x 50 mm x
25 mm, grade de finete mediu.

Curatati partea inferioara cu o carpa care nu lasa scame si o substan-
ta de curatare adecvata.

Aveti in vedere sa nu ramana resturi de ambalaj sau de la slefuire pe
suprafata.

Curatati locul de montaj de pe aparatul de masurare a coordonate-
lor.

Pozitia sistemului de alimentare al paletilor pe aparatul de masurare
a coordonatelor este indicatd pe desenul din documentatia tehnica.

Pozitionati sistemul de alimentare al paletilor cu precautie pe apara-
tul de masurare a coordonatelor. Intre sistemul de alimentare al pa-
letilor si masa de masurare nu este permis sa existe cabluri sau
furtunuri pneumatice.
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7. Introduceti prin rotire cu mana suruburile de fixare atasate M12 x 30
inclusiv saibele suport in filetul prevazut.

Fig. 4-40 Fixarea sistemului de alimentare al paletilor (imagine exemplifica-
toare)

8. Desfaceti suruburile invelisului de tabla.

&, @
Q

Fig. 4-41 Suruburi la invelisul de tabla (imagine exemplificatoare)

9. Desprindeti invelisul de tabla in sus.
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10

. Racordati furtunurile pneumatice conform marcajului si schemei

pneumatice. La asezarea pe traseu a furtunurilor pneumatice, avei
in vedere sa nu apara pericol de impiedicare. Nu indoiti si striviti fur-
tunurile pneumatice, pentru a nu genera pericole cauzate de energi-
ile reziduale.

Diametrul furtunului 4 mm 6 mm 8 mm
Cea mai micarazadein- 12 mm 14 mm 22 mm
doire
11. Racordati sistemul la racordul pentru aer comprimat al administrato-

12.

13.

N woN

Fig

rului sau al aparatului de masurare a coordonatelor.

Fixati distribuitorul Lumberg si fisa Harting intr-un loc adecvat de Ia
aparatul de masurare a coordonatelor.

Dupa caz, filetele trebuie sa fie aplicate in invelisul de tabla al apa-
ratului de masurare a coordonatelor.

Racordati cablul initiatorului conform inscriptiei la distribuitorul
-Lumberg, respectiv supapa YP 1.
Aveti in vedere ca ghidajul pentru cabluri sa fie perfect.

. 4-42 Inscriptionare distribuitor de fise si cabluri (imagine exemplificatoa-
re)

Inscriptionare cabluri
Fisa Harting C99
Inscriptionare distribuitor

Distribuitor cu fise pentru semnalele sistemului de alimentare al pale-
tilor
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14.

Asezati paletul cu mijloace de prindere si dispozitive de ridicare adec-
vate pe sistemul de alimentare al paletilor.

Acordati atentie directiei de retractare.

Acordati atentie pozitiei paletului pe sistemul de alimentare al pale-
tilor

/\ PRECAUTIE
Pericol de vatamare cauzat de migcarile paletilor.

Strivire, lovire, forfecare a degetelor si mainilor.

Executati intotdeauna controlat miscarile manuale, cu viteza cores-
punzatoare si prevazator.

La miscarea paletilor, prindeti intotdeauna de dispozitivele prevdzu-
te.

Operarea cu statia de incdrcare se realizeaza intotdeauna numai de
catre o persoanad. Celelalte persoane trebuie sa pastreze distanta
fata de statia de incarcare.

15.
16.

17.

Coborati paletul cu ajutorul pupitrului de operare.

Executati miscari de tatonare cu paletul in lateral si aduceti sistemul
de alimentare al paletilor cu ciocanul din lemn sau plastic in pozitia
exacta.

Strangeti suruburile de fixare accesibile cu un cuplu de 40 Nm.

Fig. 4-43  Suruburi de fixare accesibile (imagine exemplificatoare)

18.
19.

Ridicarea paletului cu ajutorul pupitrului de operare

Ridicati paletul cu mijloace de prindere si dispozitive de ridicare
adecvate de pe sistemul de alimentare al paletilor.
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20. Strangeti restul suruburilor de fixare cu un cuplu de 40 Nm.

Fig. 4-44 Restul suruburilor de fixare (imagine exemplificatoare)

21. Asezati paletul cu mijloace de prindere si dispozitive de ridicare adec-
vate pe sistemul de alimentare al paletilor.
Acordati atentie directie de insertie a paletului.

Acordati atentie pozitiei paletului pe sistemul de alimentare al pale-
tilor

;',‘J —_====::
Fig. 4-45 Agsezarea paletului (imagine exemplificatoare)
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22. Dupa caz, sincronizati cilindrii de ridicare ai sistemului de alimentare
al paletilor prin intermediul reductiei pentru aerul evacuat.

Fig. 4-46 Sincronizarea cilindrilor de ridicare (imagine exemplificatoare)

1 Coborare
2 Ridicare
23. Dupa caz, corectati pozitia ghidajului lateral al sistemului de ridicare.

— Inacest scop, inlaturati bagheta de glisare.

Fig. 4-47 inlaturarea baghetei de glisare (imagine exemplificatoare)

— Desfaceti suruburile riglei de ghidare.

Fig. 4-48 Suruburile riglei de ghidare (imagine exemplificatoare)

— Coborarea sistemului de alimentare al paletilor fara palet.
SE2 trebuie sa comute totusi; in caz contrar, coborarea nu este posibi-
la.
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Transportul, montajul si punerea in functiune

— Reglati fara joc calupurile de ghidaj de la sistemul de ridicare si stran-
geti-le cu 25 Nm.

Fig. 4-49 Reglarea calupurilor de ghidaj (imagine exemplificatoare)

— Strangeti din nou ferm suruburile riglei de ghidare.

Fig. 4-50 Suruburile riglei de ghidare (imagine exemplificatoare)

— In acest scop, montati bagheta de glisare.

Fig. 4-51 Iinlaturarea baghetei de glisare (imagine exemplificatoare)
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Transportul, montajul si punerea in functiune

24. Montati aparatoarea din tabla pe sistemul de alimentare al paletilor.

Fig. 4-52  Suruburi la invelisul de tabla (imagine exemplificatoare)

25. Verificati reglarea rolelor excentrice de la pista de role a sistemului
de alimentare al paletilor. Rolele excentrice au rolul de a frana pale-
tul imediat inainte de pozitia lor de capat.

Fig. 4-53 Verificarea rolelor excentrice (imagine exemplificatoare)

26. Verificati functionarea sistemului.

— Retractarea aparatului de mdsurare a coordonatelor din pozitia de si-
guranta este posibila numai daca:
Fie paletul este prezent (SE2) si sistemul de alimentare al paletilor co-
borat (SE1), fie RSH asezat in pozitie (SE3)

— La pardsirea pozitiei de siguranta, aerul comprimat de la supapa YP1
trebuie sa fie oprit.

— Ridicarea/ coborarea sistemului de alimentare al paletilor este posibil
numai daca aparatul de masurare a coordonatelor este in pozitia de
siguranta si paletul este prezent.
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Transportul, montajul si punerea in functiune

Instalarea mesei de echipare (optiune)

1. Ridicati masa de echipare de pe paletul de transport asa cum este
prezentat in 4.1. Aveti in vedere ca masa de echipare sa nu se ras-
toarne.

2. Pozitionati masa de echipare inaintea sistemului de alimentare al pa-
letilor.

Fig. 4-54 Pozitionarea mesei de echipare (imagine exemplificatoare)
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3. Desfaceti vinclul de fundatie (1) si surubul de contrare (2) de la pi-
cioarele de reglare si impingeti vinclul de fundatie in sus.

Fig. 4-55 Desfacerea contrapiulitelor de la vinclul de fundatie (imagine exem-
plificatoare)

4. Aliniati masa de echipare fata de sistemul de alimentare al paletilor.
Reglati inaltimea cu picioarele de reglare.
Masa de echipare trebuie sa stea orizontal fata de sistemul de ali-
mentare al paletilor si fata de podea. Baghetele de glisare ale siste-
mului de alimentare al paletilor si ale mesei de echipare trebuie sa fie
orientate astfel incat sa fie aliniate reciproc. La transferul paletilor nu
este permis sa apara decalaje de nivel. La traversare nu este permis
ca paletul sa se intepeneasca. Dacd este necesar, mutati bareta gli-
santa pe directia pistei sale.

Fig. 4-56 Alinierea mesei de echipare (imagine exemplificatoare)
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5. Glisati vinclul de fundatie in jos si marcati pozitiile gaurilor pentru di-
bluri pe podea cu un marker.

6. Practicati cu un burghiu un orificiu de 12 mm diametru si 80 mm
adancime.

do=0 12mm

Fig. 4-57 Orificii

7. Aspirati orificiile cu un aspirator de praf.

Fig. 4-58 Curdtarea orificiilor

8. Montati diblurile prin vinclul de fundatie in gaura perforata si stran-
geti ferm cu un cuplu maxim de 20 Nm.

|

\

Fig. 4-59 Insurubarea ferma a mesei de echipare
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Transportul, montajul si punerea in functiune

9. Strangeti toate suruburile de fixare ale vinclului de fundatie.

Fig. 4-60 Strangerea suruburilor vinclului de fundatie (imagine exemplifica-
toare)

10. Controlati din nou pozitia mesei de echipare.

11.  Strangeti toate contrapiulitele picioarelor de reglare.

Fig. 4-61 Strangerea suruburilor vinclului de fundatie (imagine exemplifica-
toare)
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12. Verificati din nou si, dupa caz, ajustati transferul paletului sore siste-
mul de alimentare al paletilor.

Fig. 4-62 Verificarea transferului (imagine exemplificatoare)

13. Verificati blocatorul paletilor.

14. Verificati reglajul rolelor excentrice. Rolele excentrice au rolul de a
frana paletul imediat inainte de pozitia lor de capat.

Fig. 4-63 Verificarea rolelor excentrice (imagine exemplificatoare)
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Transportul, montajul si punerea in functiune

Instalarea statiei rotative de echipare (optiune)

1. Ridicati statia rotativa de echipare de pe paletul de transport asa
cum este prezentat in 4.1. Aveti in vedere ca statia rotativa de echi-
pare sa nu se rastoarne.

2. Pozitionati statia rotativa de echipare inaintea sistemului de alimen
tare al paletilor.

Fig. 4-64 Pozitionarea statiei rotative de echipare (imagine exemplificatoare)

3. Desfaceti vinclul de fundatie (1) si surubul de contrare (2) de la pi-
cioarele de reglare si impingeti vinclul de fundatie in sus.

Fig. 4-65 Desfacerea contrapiulitelor de la vinclul de fundatie (imagine exem-
plificatoare)
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4. Aliniati statia rotativa de echipare fata de sistemul de alimentare al
paletilor.
Reglati inaltimea cu picioarele de reglare.
Statia rotativa de echipare trebuie sa stea orizontal fata de sistemul
de alimentare al paletilor si fata de podea. Baghetele de glisare ale
sistemului de alimentare al paletilor si statia rotativa de echipare tre-
buie sa fie orientate astfel incat sa fie aliniate reciproc. La transferul
paletilor nu este permis sa apara decalaje de nivel. La traversare nu
este permis ca paletul sd se intepeneascd. Daca este necesar, mutai
bareta glisanta pe directia pistei sale.

Fig. 4-66 Alinierea statiei rotative de echipare (imagine exemplificatoare)

5. Glisati vinclul de fundatie in jos si marcati pozitiile gaurilor pentru di-
bluri pe podea cu un marker.

6. Practicati cu un burghiu un orificiu de 12 mm diametru si 80 mm
adancime.

hi=80mm

do do=0 12mm

Fig. 4-67 Orificii
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7. Aspirati orificiile cu un aspirator de praf.

Fig. 4-68 Curatarea orificiilor

8. Montati diblurile prin vinclul de fundatie in gaura perforata si stran-
geti ferm cu un cuplu maxim de 20 Nm.

i 1

Fig. 4-69 Insurubarea ferma a statiei rotative de echipare

9. Strangeti toate suruburile de fixare ale vinclului de fundatie.

Fig. 4-70 Strangerea suruburilor vinclului de fundatie (imagine exemplifica-
toare)

10. Controlati din nou pozitia statiei rotative de echipare.
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11. Strangeti toate contrapiulitele picioarelor de reglare.

Fig. 4-71 Strangerea suruburilor vinclului de fundatie (imagine exemplifica-
toare)

12. Verificati din nou si, dupa caz, ajustati transferul paletului sore siste-
mul de alimentare al paletilor.

Fig. 4-72  Verificarea transferului (imagine exemplificatoare)

13. Verificati blocatorul paletilor.
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Transportul, montajul si punerea in functiune

Instalarea caruciorului de transport al paletilor cu unitatea de an-
docare (optiune)

1. Ridicati caruciorul de transport al paletilor de pe paletul de transport
asa cum este prezentat in 4.1. Aveti in vedere sa nu se rastoarne ca-
ruciorul de transport al paletilor.

2. Pozitionati caruciorul de transport al paletilor si unitatea de andoca-
re inaintea sistemului de alimentare al paletilor.

'--

A

Fig. 4-73 Pozitionarea caruciorului de transport al paletilor (imagine exemp-
lificatoare)
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3. Reglatiinaltimea caruciorului de transport al paletilor cu ajutorul
axului de reglaj dintre rola si scheletul de baza.

Fig. 4-74 Reglarea inaltimii (imagine exemplificatoare)

4. Aliniati caruciorul de transport al paletilor fata de sistemul de ali-
mentare al paletilor.
Caruciorul de transport al paletilor trebuie sa stea orizontal fata de
sistemul de alimentare al paletilor si fata de podea. Baghetele de gli-
sare ale sistemului de alimentare al paletilor si ale caruciorului de
transport al paletilor trebuie sa fie orientate astfel incat sa fie aliniate
reciproc. La transferul paletilor nu este permis sa apara decalaje de
nivel. La traversare nu este permis ca paletul sa se intepeneasca.
Daca este necesar, mutati bareta glisanta pe directia pistei sale.

e |
Fig. 4-75 Alinierea caruciorului de transport pentru paleti (imagine exemplifi-
catoare)

5. Marcati pe podea cu un marker pozitiile de gaurire ale unitatii de an-
docare.
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6. Practicati cu un burghiu un orificiu de 12 mm diametru si 80 mm
adancime.

hi=80mm

do=0 12mm

Fig. 4-76 Orificii

7. Aspirati orificiile cu un aspirator de praf.

Fig. 4-77 Curatarea orificiilor

8. Montati diblurile prin vinclul de fundatie in gaura perforata si stran-
geti ferm cu un cuplu maxim de 20 Nm.

|

A

Fig. 4-78 Insurubarea ferma a mesei de echipare

9. Controlati din nou pozitia caruciorului de transport al paletilor.
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10. Verificati din nou si, dupa caz, ajustati transferul paletului sore siste-
mul de alimentare al paletilor.

Fig. 4-79 Verificarea transferului (imagine exemplificatoare)

11. Verificati blocatorul paletilor.

12. Verificati reglajul rolelor excentrice. Rolele excentrice au rolul de a
frana paletul imediat inainte de pozitia lor de capat.

Fig. 4-80 Verificarea rolelor excentrice (imagine exemplificatoare)
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Transportul, montajul si punerea in functiune

Instalarea mesei de echipare cu role cu bile (optiune)

1. Ridicati masa de echipare cu role cu bile de pe paletul de transport
asa cum este prezentat in 4.1. Aveti in vedere sa nu se rastoarne
masa de echipare cu role cu bile.

2. Pozitionati masa de echipare cu role cu bile in locul dorit.

3. Desfaceti vinclul de fundatie (1) si surubul de contrare (2) de la pi-
cioarele de reglare si impingeti vinclul de fundatie in sus.

®e

Fig. 4-81 Desfacerea contrapiulitelor de la vinclul de fundatie (imagine exem-
plificatoare)
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4. Aliniati masa de echipare cu role cu bile fata de caruciorul de trans-
port al paletilor.
Reglati inaltimea cu picioarele de reglare.
Masa de echipare cu role cu bile trebuie sa stea orizontal fata de ca-
ruciorul de transport al paletilor si fata de podea. Baghetele de gli-
sare ale caruciorului de transport al paletilor trebuie sa fie orientate
astfel incat sa fie aliniate reciproc. La transferul paletilor nu este per-
mis sa apara decalaje de nivel. La traversare nu este permis ca pale-
tul sa se infepeneasca. Daca este necesar, mutati bareta glisanta pe
directia pistei sale.

Fig. 4-82 Alinierea mesei de echipare cu role cu bile (imagine exemplificatoa-
re)

5. Glisati vinclul de fundatie in jos si marcati pozitiile gaurilor pentru di-
bluri pe podea cu un marker.

6. Practicati cu un burghiu un orificiu de 12 mm diametru si 80 mm
adancime.

hi=80mm

do

Fig. 4-83 Orificii

do=0 12mm

7. Aspirati orificiile cu un aspirator de praf.

Fig. 4-84 Curatarea orificiilor
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8. Montati diblurile prin vinclul de fundatie in gaura perforata si stran-
geti ferm cu un cuplu maxim de 20 Nm.

Fig. 4-85 Insurubarea ferma a mesei de echipare

9. Strangeti toate suruburile de fixare ale vinclului de fundatie.

Fig. 4-86 Strangerea suruburilor vinclului de fundatie (imagine exemplifica-
toare)

10. Controlati din nou pozitia mesei de echipare cu role cu bile.
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11.  Strangeti toate contrapiulitele picioarelor de reglare.

Fig. 4-87 Strangerea suruburilor vinclului de fundatie (imagine exemplifica-
toare)

12. Verificati din nou i, dupa caz, ajustati transferul paletului spre caru-
ciorul de transport al paletilor.

Fig. 4-88 Verificarea transferului (imagine exemplificatoare)

13. Verificati blocatorul paletilor.
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Instalarea statiei pendulatorului transversal (optiunea)

1. Ridicati statia pendulatorului de pe paletul de transport asa cum este
prezentat in 4.1. Aveti in vedere sa nu se rastoarne statia pendulato-
rului. Roata de sprijin a pendulatorului trebuie sa aiba contact cu so-
lul.

2. Pozitionati statia pendulatorului inaintea sistemului de alimentare al
paletilor.

Fig. 4-89 Pozitionarea statiei pendulatorului (imagine exemplificatoare)

3. Desfaceti vinclul de fundatie (1) si surubul de contrare (2) de la pi-
cioarele de reglare si impingeti vinclul de fundatie in sus.

Fig. 4-90 Desfacerea contrapiulitelor de la vinclul de fundatie (imagine exem-
plificatoare)
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Transportul, montajul si punerea in functiune

4. Tmpingeti pendulatorul in pozitia de incarcare la aparatul de masu-
rare a coordonatelor.

5. Pendulatorul blocat in pozitia de incarcare.

6. Dupa caz, corectati pozitia supapei cu parghie si rola.

Fig. 4-91 Supapa cu parghie si rold (imagine exemplificatoare)

7. Porniti aparatul de masurare a coordonatelor.

8. Conectati sistemul de comanda al aparatului de mdsurare a coordo-
natelor.

9. Conectati sistemele de actionare ale aparatului de masurare a coor-
donatelor.

10. Adaptati inaltimea statiei pendulatorului folosind nivela cu bula de
aer la sistemul de alimentare al paletilor. Reglare cu ajutorul picioa-
relor de reglare si al rotii de sprijin.

Fig. 4-92 Alinierea pe indltime (imagine exemplificatoare)
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Transportul, montajul si punerea in functiune

11. Aliniati coplanar pozitia de incarcare la pendulator spre aparatul de
masurare a coordonatelor/ sistemul de alimentare al paletilor. Daca
paletul permite impingerea fara rezistenta pe sistemul de alimentare
al paletilor, pozitia statiei pendulatorului este in ordine.

=11
o

Fig. 4-93 Aliniere (imagine exemplificatoare)

12. Glisati vinclul de fundatie in jos si marcati pozitiile gaurilor pentru di-
bluri pe podea cu un marker.

13. Practicati cu un burghiu un orificiu de 12 mm diametru si 80 mm
adancime.

hi=80mm

do=0 12mm

Fig. 4-94 Orificii

14. Aspirati orificiile cu un aspirator de praf.

Fig. 4-95 Curatarea orificiilor
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Transportul, montajul si punerea in functiune

15. Montati diblurile prin vinclul de fundatie in gaura perforata si stran-
geti ferm cu un cuplu maxim de 20 Nm.

O

-

Fig. 4-96 Insurubarea ferma a mesei de echipare

16. Strangeti toate suruburile de fixare ale vinclului de fundatie.

Fig. 4-97 Strangerea suruburilor vinclului de fundatie (imagine exemplifica-
toare)

17. Controlati din nou pozitia statiei pendulatorului.
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18.  Strangeti toate contrapiulitele picioarelor de reglare.

Fig. 4-98 Strangerea suruburilor vinclului de fundatie (imagine exemplifica-
toare)

19. Verificati din nou si, dupa caz, ajustati transferul paletului sore siste-
mul de alimentare al paletilor.

20. Verificati blocatorul paletilor.

21. Verificati reglajul rolelor excentrice. Rolele excentrice au rolul de a
frana paletul imediat inainte de pozitia lor de capat.

Fig. 4-99 Verificarea rolelor excentrice (imagine exemplificatoare)
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Transportul, montajul si punerea in functiune

Instalarea statiei pendulatorului longitudinal (optiunea)

1. Ridicati statia pendulatorului de pe paletul de transport asa cum este
prezentat in 4.1. Aveti in vedere sa nu se rastoarne statia pendulato-
rului. Roata de sprijin a pendulatorului trebuie sa aiba contact cu so-
lul.

2. Pozitionati statia pendulatorului inaintea sistemului de alimentare al
paletilor.

Fig. 4-100 Pozitionarea statiei pendulatorului (imagine exemplificatoare)

3. Desfaceti vinclul de fundatie (1) si surubul de contrare (2) de la pi-
cioarele de reglare si impingeti vinclul de fundatie in sus.

Fig. 4-101 Desfacerea contrapiulitelor de la vinclul de fundatie (imagine exem-
plificatoare)
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4. Tmpingeti pendulatorul in pozitia de incarcare la aparatul de masu-
rare a coordonatelor.

5. Pendulatorul blocat in pozitia de incarcare.

6. Dupa caz, corectati pozitia supapei cu parghie si rola.

Fig. 4-102 Supapa cu parghie si rold (imagine exemplificatoare)

7. Porniti aparatul de masurare a coordonatelor.

8. Conectati sistemul de comanda al aparatului de masurare a coordo-
natelor.

9. Conectati sistemele de actionare ale aparatului de masurare a coor-
donatelor.

10. Adaptati indltimea statiei pendulatorului folosind nivela cu bula de
aer la sistemul de alimentare al paletilor. Reglare cu ajutorul picioa-
relor de reglare si al rotii de sprijin.

Fig. 4-103 Alinierea pe indltime (imagine exemplificatoare)
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11. Aliniati coplanar pozitia de incarcare la pendulator spre aparatul de
masurare a coordonatelor/ sistemul de alimentare al paletilor. Daca
paletul permite impingerea fara rezistenta pe sistemul de alimentare
al paletilor, pozitia statiei pendulatorului este in ordine.

Fig. 4-104 Aliniere (imagine exemplificatoare)

12. Glisati vinclul de fundatie in jos si marcati pozitiile gaurilor pentru di-
bluri pe podea cu un marker.

13. Practicati cu un burghiu un orificiu de 12 mm diametru i 80 mm
adancime.

hi=80mm

do

Fig. 4-105 Orificii

14. Aspirati orificiile cu un aspirator de praf.

Fig. 4-106 Curatarea orificiilor
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15. Montati diblurile prin vinclul de fundatie in gaura perforata si stran-
geti ferm cu un cuplu maxim de 20 Nm.

|

\

Fig. 4-107 Insurubarea ferma a mesei de echipare

16. Strangeti toate suruburile de fixare ale vinclului de fundatie.

Fig. 4-108 Strangerea suruburilor vinclului de fundatie (imagine exemplifica-
toare)

17. Controlati din nou pozitia statiei pendulatorului.
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18.  Strangeti toate contrapiulitele picioarelor de reglare.

Fig. 4-109 Strangerea suruburilor vinclului de fundatie (imagine exemplifica-
toare)

19. Verificati din nou si, dupa caz, ajustati transferul paletului sore siste-
mul de alimentare al paletilor.

20. Verificati blocatorul paletilor.

21. Verificati reglajul rolelor excentrice. Rolele excentrice au rolul de a
frana paletul imediat inainte de pozitia lor de capat.

Fig. 4-110 Verificarea rolelor excentrice (imagine exemplificatoare)
4.3 Punerea in functiune

4.3.1 Conectarea

A se vedea 5.1.

4.3.2 Verificarea functionarii

inainte de inceperea regimului de reglaj, trebuie s fie executata si docu-
mentata o verificare a functionarii tuturor elementelor de siguranta.
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Regimul de functionare

5 Regimul de functionare

5.1 Conectarea

5.1.1  Conditie necesara

— Executati mai intai o verificare vizuala a instalatiei. Exploatarea insta-
|atiei este permisa numai daca acesta este intr-o stare impecabila.

— Daca porniti un proces de masurare automat, asigurati-va ca nimeni
nu se afla in zona periculoasa a aparatului de masurare a coordona-
telor.

5.1.2 Proces

1. Conectati aparatul de masurare a coordonatelor (a se vedea manua-
lul de exploatare pentru aparatul de masurare a coordonatelor)

2. Conectati alimentarea pneumatica a statiei de incarcare

5.2 Pornirea aparatului de masurare a coordonatelor in
regimul de functionare fara utilizarea statiei de in-
carcare

1. Tnlocuiti fisa Harting cu o fisa de urgenta.

2. Conectati aparatul de masurare a coordonatelor (a se vedea manua-
lul de exploatare pentru aparatul de masurare a coordonatelor)

5.3 Conectarea dupa OPRIRE DE URGENTA
1. Inl3turati situatia periculoasa.

2. Asigurati-va ca nimeni nu se afla in zona periculoasa.
3. Deblocati butonul Oprire de urgenta din pozitia fixata.
4

A se vedea manualul de exploatare al aparatului de masurare a co-
ordonatelor.
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5.4 Desfacerea blocatorului paletilor

96

Fig. 5-111 Incarcarea sistemului de alimentare al paletilor (imagine exemplifi-

1.
2.
3.

catoare)

Extrageti manerul cu bila (1).
Pivotati maneta in sus.

Blocatorul paletilor va fi coborat
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5.5 incarcarea piesei

Pericol de vatamare cauzat de sarcinile grele

Q. Strivire a degetelor la manevrarea sau caderea dispozitivelor sau piese-
IE;S lor.

— Ridicati dispozitivele si piesele grele numai cu un dispozitiv de ridi-
care adecvat (de ex. macara) pe/de pe palet.

— Purtati echipament de protectie personal.

/\ PRECAUTIE
Pericol de vatamare prin basculare.

Strivire a partilor corpului.

— Incarcati central paletii si dispozitivele.

— Daca incdrcarea nu este centrala, utilizati o greutate de compensa-
re.

— Asigurati mecanic piesele care, din ratiuni mecanice, trebuie sa fie
amplasate astfel incat ele tind sa execute miscari de basculare.

/\ PRECAUTIE
Pericol de vatamare cauzat de miscarile manuale.

Strivire si lovire a partilor corpului.

— Executati intotdeauna controlat miscarile manuale, cu viteza cores-
punzatoare si prevazator.

— Trageti, respectiv impingeti intotdeauna cu ambele maini de dispo-
zitivele prevazute.

— Purtati echipament de protectie personal.

5.5.1  Conditie necesara

— Aparatul de masurare a coordonatelor este pornit i se afla in pozitia
de siguranta (a se vedea manualul de exploatare pentru aparatul de
madsurare a coordonatelor)
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5.5.2  Procesul pe sistemul de alimentare al paletilor

Fig. 5-112 lncarcarea sistemului de alimentare al paletilor (imagine exemplifi-
catoare)

1. Un palet echipat se afla pe sistemul de alimentare al paletilor.
2. Impingeti paletul pana la opritorul (1).

3. Coborati paletul cu tasta de pe pupitrul de operare (2) in pozitia de
masurare.

4. Daca paletul se afla in pozitia de masurare, porniti masurarea.
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5.5.3  Procesul pe masa de echipare (optiune)

Fig. 5-113 Incarcarea mesei de echipare (imagine exemplificatoare)

1. Coborati paletul pe masa de echipare.

2. Desfaceti blocatorul paletilor (1), a se vedea 5.4 si impingeti paletul
pe sistemul de alimentare al paletilor.

3. Pentru continuarea procedeului, a se vedea 5.5.2.

Aparat de masurare a coordonatelor cu incarcare manuala602700-6000-00X_BA 99



Regimul de functionare

5.5.4  Procesul pe statia rotativa de echipare (optiune)

Fig. 5-114 Incarcarea statiei rotative de echipare (imagine exemplificatoare)

1. Echipati paletul pe statia rotativa de echipare (1).

2. Desfaceti blocatorul paletilor (3), a se vedea 5.4 si impingeti paletul
pe sistemul de alimentare al paletilor.

3. Pentru continuarea procedeului, a se vedea 5.5.2.

4. Pe parcursul masurarii, poate fi echipat al doilea palet (2).
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5.5.5  Procesul pe caruciorul de transport al paletilor (opti-
une)

Fig. 5-115 Incarcarea caruciorului de transport al paletilor (imagine exemplifi-
catoare)

1. Echipati paletul pe caruciorul de transport al paletilor (1).

Pentru echipare, caruciorul de transport al paletilor trebuie sa fie fixat
ori la unitatea de andocare (4), ori in pozitia de echipare cu frana de
imobilizare (3).

2. Fixati caruciorul de transport pentru paleti la unitatea de andocare

(4).

3. Desfaceti blocatorul paletilor (2), a se vedea 5.4 si impingeti paletul
pe sistemul de alimentare al paletilor.

4. Pentru continuarea procedeului, a se vedea 5.5.2.
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5.5.6  Procesul pe masa de echipare cu role cu bile (optiu-
ne)

Fig. 5-116 Incarcarea mesei de echipare cu role cu bile (imagine exemplifica-
toare)

1. Echipati paletul pe masa de echipare cu role cu bile (1).
2. Impingeti paletul in pozitia de transfer (2).

3. Fixati caruciorul de transport pentru paleti la unitatea de andocare

(4).

4. Desfaceti blocatorul paletilor (3), a se vedea 5.4 si impingeti paletul
pana la opritor pe caruciorul de transport al paletilor.

5. Desfaceti caruciorul de transport al paletilor si impingeti-I spre apa-
ratul de masurare a coordonatelor.

6. Pentru continuarea procedeului, a se vedea 5.5.5.
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5.5.7  Procesul pe statia pendulatorului (optiune)

Fig. 5-117 Incarcarea statiei pendulatorului (imagine exemplificatoare)

1. Echipati postul de echipare pe un post de echipare (1).
Desfaceti blocatorul pendulatorului (2).

impingeti pendulatorul spre postul de echipare.

> wonN

Blocati pendulatorul. La blocare vor fi desfacute siguranta paletului
dinspre pendulatorul spre postul de echipare si blocatorul paletilor
de la postul de echipare.

5. Impingeti paletul pe pendulatorul (3).
6. Desfaceti blocatorul pendulatorului.

7. Impingeti pendulatorul in pozitia de incdrcare inaintea aparatului de
madsurare a coordonatelor.

8. Blocati pendulatorul. La blocare vor fi desfacute siguranta paletului
dinspre pendulatorul spre sistemul de alimentare al paletilor si blo-
catorul paletilor de pe sistemul de alimentare al paletilor.

9. Impingeti paletul pe sistemul de alimentare al paletilor.

10. Pentru continuarea procedeului, a se vedea 5.5.2.
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5.6 Descarcarea piesei

Pericol de vatamare cauzat de sarcinile grele

Q. Strivire a degetelor la manevrarea sau caderea dispozitivelor sau piese-
ﬂ;a lor.

— Ridicati dispozitivele si piesele grele numai cu un dispozitiv de ridi-
care adecvat (de ex. macara) pe/de pe palet.

— Purtati echipament de protectie personal.

/\ PRECAUTIE
Pericol de vatamare cauzat de miscarile manuale.

Strivire si lovire a partilor corpului.

— Executati intotdeauna controlat miscdrile manuale, cu viteza cores-
punzatoare si prevazator.

— Trageti, respectiv impingeti intotdeauna cu ambele maini de dispo-
zitivele prevazute.

— Purtati echipament de protectie personal.

5.6.1 Conditie necesara

— Aparatul de masurare a coordonatelor a incheiat masurarea si se afla
in pozitia de siguranta (a se vedea manualul de exploatare pentru apa-
ratul de masurare a coordonatelor)
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5.6.2  Procesul pe sistemul de alimentare al paletilor

Fig. 5-118 Descarcarea sistemului de alimentare al paletilor (imagine exempli-
ficatoare)

1. Ridicati si extrageti paletul cu tasta de pe pupitrul de operare (1) din
pozitia de masurare.

2. Pentru a putea trage in jos paletul de pe sistemul de alimentare al
paletilor. Desfaceti blocatorul paletilor cu tasta de pe pupitrul de
operare (2).
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5.6.3  Procesul pe masa de echipare (optiune)

Fig. 5-119 Descdrcarea mesei de echipare (imagine exemplificatoare)

1. Trageti paletul pana la opritorul (1) pe masa de echipare.

2. Echipati o piesa noua.
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5.6.4 Procesul pe statia rotativa de echipare (optiune)

Fig. 5-120 Descarcarea statiei rotative de echipare (imagine exemplificatoare)

1. Trageti paletul pana la opritorul (2) pe statia rotativa de echipare.

2. Rotiti statia rotativa de echipare, a se vedea 5.7 si incarcati paletul
(1) pregatit.

3. Echipati o piesa noua.
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5.6.5 Procesul pe caruciorul de transport al paletilor (opti-
une)

Fig. 5-121 Descarcarea caruciorului de transport al paletilor (imagine exempli-
ficatoare)

1. Fixati caruciorul de transport pentru paleti la unitatea de andocare

(4).

2. Trageti paletul pana la opritorul (2) pe caruciorul de transport al pa-
letilor.

3. Desfaceti caruciorul de transport al paletilor prin intermediul parghi-
ei (1) de la unitatea de andocare (4) si impingeti-l spre pozitia de
echipare.

4. Fixati caruciorul de transport al paletilor fie la o unitate de andocare,
fie cu frana de imobilizare (3).

5. Echipati o piesa noua.
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5.6.6  Procesul pe masa de echipare cu role cu bile (optiu-
ne)

Fig. 5-122 Descarcarea mesei de echipare cu role cu bile (imagine exemplifica-
toare)

1. Fixati cdruciorul de transport pentru paleti la unitatea de andocare
pe masa de echipare cu role cu bile (3).

2. Impingeti paletul in pozitia de transfer (2).
3. Impingeti paletul in pozitia de echipare (1).

4. Echipati o piesa noua.
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5.6.7  Procesul pe statia pendulatorului (optiune)

Fig. 5-123 Descarcarea statiei pendulatorului bile (imagine exemplificatoare)

A

110

impingeti pendulatorul inaintea sistemului de alimentare al paletilor.

Blocati pendulatorul (2). La blocare vor fi desfacute siguranta pale-
tului dinspre pendulatorul spre sistemul de alimentare al paletilor i
blocatorul paletilor de pe sistemul de alimentare al paletilor.

Trageti paletul pana la opritorul (3) pe pendulator.
Desfaceti blocatorul pendulatorului (2).
impingeti pendulatorul inaintea unui post de echipare gol.

Blocati pendulatorul. La blocare vor fi desfacute siguranta paletului
dinspre pendulatorul spre postul de echipare si blocatorul paletilor
de la postul de echipare.

impingeti paletul pana la opritorul (1) pe postul de echipare.

Echipati o piesa noua.

602700-6000-00X_BA  Aparat de masurare a coordonatelor cu incarcare



Regimul de functionare

5.7 Rotirea statiei rotative de echipare (optiune)

/\ PRECAUTIE
Pericol de vatamare cauzat de miscarile manuale.

Strivire, lovire, forfecare a degetelor si mainilor.

— Executati intotdeauna controlat miscarile manuale, cu viteza cores-
punzatoare si prevazator.

— La miscarea statiei rotative de echipare, prindeti intotdeauna cu am-
bele maini de manere.

— Operarea cu statia de incdrcare se realizeaza intotdeauna numai de
catre o persoana cu pregatire speciald. Celelalte persoane trebuie sa
pastreze distanta fata de statia de incarcare.

5.7.1  Conditie necesara

— Intre sistemul de alimentare al paletilor si statia rotativd de echipare
nu este permis sa se afle niciun palet

5.7.2  Proces

Fig. 5-124 Descadrcarea statiei rotative de echipare (imagine exemplificatoare)

1. Desfaceti piedica miscdrii de rotatie (2).

2. Rotiti statia rotativa de echipare cu manerele (1), pana cand statia
rotativa de echipare este din nou blocata.
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Eroare

5.8 Defectiuni

5.8.1

Cauza/remediere

Sistemul de alimentare al paletilor

Remediere de catre

Instalatia nu porneste

Lipsa aer comprimat, lipsa validare de depla-
sare la aparatul de masurare a coordonate-
lor, paletul nu este impins in interior pe
pozitia de capat.

Verificati aerul comprimat.

Verificati pozitia paletilor.

Operator

Aparatul de masurare a coor-
donatelor s-a blocat fortat cu
sistemul de alimentare al pale-
tilor

Verificati supapa electromagnetica.
Suntati supapa electromagnetica.

Personalul de specialita-
te

Aparatul de mdsurare a coor-
donatelor nu porneste

Initiatorul (SE1) ,Palet coborat” necomutat.
Verificati pozitia paletilor.

Operator

Paletul nu este ridicat

Prea putin presiune in instalatie, cilindru de-

Operator/ personal de

fect specialitate
Verificare a aerului comprimat de catre ope-
rator.
Verificare a cilindrilor de catre specialist.
Paletul nu este coborat Initiatorul (SE2) ,Palet existent” necomutat. Operator

Aparatul de masurare a coordonatelor nu se
afla in pozitia de siguranta.

La unitatea de intretinere curentad, aerul
comprimat este deconectat.

Verificati pozitia paletilor.

Verificati pozitia aparatului de masurare a
coordonatelor.

Verificati aerul comprimat.

Bara de ridicare nu coboara

Murdarie sub ghidaj

Furtunurile sunt indoite

Ghidajul intepeneste barele.

Curatare si verificare de catre operator.
Inlocuire a furtunurilor si desfacere a siste-
mului de strangere de catre personalul de
specialitate.

Operator/personal de
specialitate

Rolele excentrice nu franeaza
paletul.

Ajustare a rolelor excentrice.

Personalul de specialita-
te

Senzorii si automatele mano-
metrice nu comuta corect

Controlati senzorii si automatele manometri-
ce.

Personalul de specialita-
te
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Eroare Cauza/remediere Remediere de catre

Forta de impingere la palet Verificati rolele. Inlocuiti-le in caz de uzura.  Operator/personal de
este mare Verificati functionarea liberd a rolelor sidaca specialitate

exista corpuri straine.

Verificati nivelul rolelor si eventual postajus-

tati-l.

Verificare de catre operator.

Ajustare de catre specialist.

Blocatorul paletilor intepenit  Curatati sau, dupa caz, reglati din nou. Curatare de catre opera-
tor.

Reglare de catre specia-

list.
5.8.2 Masa de echipare (optiune)
Eroare Cauza/remediere Remediere de catre
Rolele excentrice nu franeaza  Ajustare a rolelor excentrice. Personalul de specialita-
paletul. te
Paletul sta oblic in masa de Postajustati bara cu rolele. Personalul de specialita-
echipare sau se clatina. te

Forta de impingere la palet Verificati rolele. Inlocuiti-le in caz de uzura. ~ Operator/personal de
este mare Verificati functionarea liberd arolelor sidaca specialitate

exista corpuri straine.

Verificati nivelul rolelor si eventual postajus-

tati-l.

Verificare de catre operator.

Ajustare de catre specialist.

Blocatorul paletilor intepenit  Curatati sau, dupa caz, reglati din nou. Curatare de catre opera-
tor.

Reglare de catre specia-
list.

5.8.3  Statia rotativa de echipare (optiune)

Eroare Cauza/remediere Remediere de catre

Statia rotativa de echipare nu  Verificati daca boltul de siguranta este liber  Operator
se poate roti; verificati blocato-

rul manual

Paletul se intepeneste la boltul  Verificati daca SRE se afla in pozitia de Operator

de siguranta transfer.

Paletul sta oblic in pozitia de  Postajustati bara cu rolele. Personalul de specialita-
echipare sau se clatina. te
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Eroare

Cauza/remediere

Remediere de catre

Forta de impingere la palet
este mare

Verificati rolele. Inlocuiti-le in caz de uzura.

Verificati functionarea liberd a rolelor si daca
exista corpuri straine.

Verificati nivelul rolelor si eventual postajus-
tati-l.

Verificare de catre operator.

Ajustare de catre specialist.

Operator/personal de
specialitate

Inchizatorul de blocare intepe-
nit

Curatati sau, dupa caz, reglati din nou.

Curatare de catre opera-
tor.

Reglare de catre specia-
list.

Eroare

5.8.4

Cauza/remediere

Caruciorul de transport al paletilor (optiune)

Remediere de catre

Rolele excentrice nu franeaza
paletul.

Ajustare a rolelor excentrice.

Personalul de specialita-
te

Paletul sta oblic in caruciorul
de transport al paletilor sau se
clatina.

Postajustati bara cu rolele.

Personalul de specialita-
te

Forta de impingere la palet
este mare

Verificati rolele. Inlocuiti-le in caz de uzura.

Verificati functionarea liberd a rolelor si daca
exista corpuri straine.

Verificati nivelul rolelor si eventual postajus-
tati-l.

Verificare de catre operator.

Ajustare de catre specialist.

Operator/personal de
specialitate

Caruciorul de transport al pale-
tilor nu este fixat la unitatea de
andocare.

Controlati functionarea supapei cu parghie
si rola de la unitatea de andocare.

Control de catre opera-
tor.

Ajustare de catre perso-
nalul de specialitate

Caruciorul de transport al pale-
tilor nu poate fi desfacut de la
unitatea de andocare.

Controlati functionarea supapelor cu par-
ghie si rola de pe sistemul de alimentare al
paletilor.

Controlati daca paletul este complet pe ca-
ruciorul de transport al paletilor sau pe siste-
mul de alimentare al paletilor.

Operator
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Eroare Cauza/remediere Remediere de catre
Este necesara o forta de impin- Verificati directia rolelor de transport; rolele  Operator

gere mare la caruciorul de fixe din fata trebuie sa fie paralele una fata

transport al paletilor de cealalta.

Verificati daca rolele de directionare (cu uni-
tatea de imobilizare) sunt mobile si aliniate
in sensul de deplasare

Verificati daca exista corpuri straine in role

Verificati covorul de pardoseala; nu este pre-
vazut niciun covor de pardoseala moale pen-
tru rolele de transport.

Blocatorul paletilor intepenit  Curatati sau, dupa caz, reglati din nou. Curatare de catre opera-
tor.

Reglare de catre specia-
list.

5.8.5 Masa de echipare cu role cu bile (optiune)

Eroare Cauza/remediere Remediere de catre
Paletul sta oblic in masa de Postajustati rolele. Personalul de specialita-
echipare cu role cu bile sau se te

clatina.

Forta de impingere la palet Verificati rolele. Inlocuiti-le in caz de uzura.  Operator/personal de
este mare Verificati functionarea liberd a rolelor sidaca  specialitate

exista corpuri straine.

Verificati nivelul rolelor si eventual postajus-
tati-.

Verificare de catre operator.

Ajustare de catre specialist.

Blocatorul paletilor intepenit  Curatati sau, dupa caz, reglati din nou. Curatare de catre opera-
tor.

Reglare de catre specia-
list.
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Eroare

Cauza/remediere

Remediere de catre

Pendulatorul este scos din co-
nectori si nu poate fi deblocat.

Verificati daca exista aer comprimat. Verifi-
cati daca cilindrul blocatorului paletilor se

deplaseaza in sus.

Verificati daca cilindrul de blocare de la pen-

dulator are aer comprimat.

Verificati daca exista franturi pe furtunurile

lantului energetic.

Verificati daca cilindrul sistemului de alimen-
tare al paletilor si cilindrul paletului spre sis-
temul de alimentare al paletilor de pe

pendulator au comutat.

Ajustati cilindrii, dupa caz schimbati supapa

defecta.

Verificare de catre ope-
rator.

Remediere de catre per-
sonalul de specialitate.

Eroare

5.8.6

Cauza/remediere

Statia pendulatorului (optiune)

Remediere de catre

Rolele excentrice nu franeaza

paletul.

Ajustare a rolelor excentrice.

Personalul de specialita-
te

Forta de impingere la palet

este mare

Verificati rolele. Inlocuiti-le in caz de uzura.
Verificati functionarea liberd a rolelor si daca

exista corpuri straine.

Verificati nivelul rolelor si eventual postajus-

tati-.

Verificare de catre operator.
Ajustare de catre specialist.

Operator/personal de
specialitate

Blocatorul paletilor intepenit

Curatati sau, dupa caz, reglati din nou.

Curatare de catre opera-
tor.

Reglare de catre specia-
list.

Paletul are prea mult joc la de-
plasarea pe pendulator (> 3

mm).

Postajustati sau inlocuiti baghetele de glisa-

re cu altele noi.

Personalul de specialita-
te

Paletul sta oblic in postul de

echipare sau se clatina.

Postajustati bara cu rolele.

Personalul de specialita-
te
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Eroare Cauza/remediere Remediere de catre

Este necesard o forta de impin- Verificati daca sub roata de sustinere se afla  Verificare de catre ope-
gere mare la pendulator. substante straine sau postajustati. Verificati  rator.
daca exista substante strdine pe sina de ghi-
dare sau la cdrucior, eventual lubrifiati sina
cu ulei. Carucioarele de ghidare sunt lubrifi-
ate pentru toata durata de serviciu. Verificati
locurile de imbinare cap la cap la mai multe
sine, eventual postajustati sina; toate sinele
la acelasi nivel.
Verificati daca exista substante straine la ro-
lele alergatoare, eventual schimbati-le.

Remediere de catre per-
sonalul de specialitate.

5.9 Deconectare

Deconectarea instalatiei cu paletul coborat este importanta, deoarece de-
plasarea la punctul de referinta al aparatului de masurare a coordonate-
lor are loc numai daca sistemul de alimentare al paletilor acorda validarea
catre aparatul de masurare a coordonatelor.

1. Inchideti toate procesele active.

2. Deconectati aparatul de masurare a coordonatelor (a se vedea ma-
nualul de exploatare pentru aparatul de masurare a coordonatelor).

3. Deconectati aparatul de climatizare.

4. Deconectati alimentarea pneumatica de la cabina de protectie termi-
ca.

5. Deconectati alimentarea pneumatica a statiei de incarcare.

5.10 Evenimente si mesaje
Centrul de service pentru clienti:

Carl ZEISS Industrielle Messtechnik GmbH
Carl Zeiss Str. 22

73447 Oberkochen

Germania

Telefon: +49 73 64 20 6336
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6 Curatarea si intretinerea curenta

Lucrarile de curatare si de intretinere curenta sunt permise numai perso-
nalului cu pregatire speciala si dupa deconectarea instalatiei.

Inaintea activitatilor de curatare si de intretinere curentd, trebuie s fie ci-
tit si inteles capitolul 2 din acest manual de exploatare.

6.1 Curatarea si ingrijirea

Instalatia trebuie sa fie intotdeauna intr-o stare curata. Ea trebuie sa fie
intotdeauna eliberata de scule, lichide, aschii sau alte materiale straine.

Substantele si materialele utilizate se vor manevra si elimina ca deseu in
conformitate cu prescriptiile de specialitate, in special la curatarea cu sol-
venti.

A PERICOL

Pericol de moarte cauzat de tensiunea electrica.

Pericol provocat de curentul electric in interiorul instalatiei electrice.

— Deschiderea instalatiilor electrice este permisa numai personalului
de specialitate autorizat al producatorului, care detine cunostinte de
electrotehnica.

— Inainte de deschiderea instalatiilor electrice, alimentarea electrica
trebuie sa fie deconectatd in siguranta si asigurata impotriva reco-
nectarii (de ex. cu un lacat cu cadru la intrerupatorul general).

— Nu utilizati lichide in zona instalatiilor electrice.

in apropierea curentului electric nu este permisé curdtarea cu materiale
umede. Daca o curatare este totusi necesara, instalatia trebuie sa fie
scoasa in prealabil de sub tensiune; in caz contrar, apare pericol de moar-
te.

in toate cazurile este valabil:

Piesele incarcate cu praf se curata umed, niciodata prin frecare uscata!
Trebuie sa fie utilizat sapun sau un detergent fin in apa calduta, o carpa
moale, burete sau piele pentru geamuri.

Sunt excluse de la regula piesele din otel. Stergerea umeda a pieselor din
otel nu este permisa.

Daca de ex. in cazul lucrarilor de montare nu este posibila curatarea cu
apa, se poate utiliza cu precautie (fard a freca) o carpa umeda sau piele
pentru geamuri.

O curatare prin aspirare a instalatiei se poate realiza daca duza de aspi-
rare nu cauzeaza nicio incdrcare electrostatica si daca nu are loc atinge-
rea niciunei componente.
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Nu este permisa folosirea urmatoarelor:
— Substante de curatare abrazive sau ascutite/degresante.
— Bureti sau perii tari.

— Substante chimice cum sunt acetona, tetraclorura de carbon, metil
-etil- cetona, solvent de vopsea sau compusi chimici de alcool cu o
concentratie alcoolica mai mare de 5%.

— Aer comprimat pentru curatare prin suflare.

6.2 intretinerea curenta

La schimbarea de piese si piese de schimb, utilizati numai piese originale.

6.2.1  Aparatul de masurare a coordonatelor

Informatii detaliate referitoare la lucrdrile de intretinere curentd pentru
aparatul de masurare a coordonatelor sunt prezentate in manualul de ex-
ploatare al aparatului de masurare a coordonatelor.

6.2.2 Sistemul de alimentare al paletilor

Interval Activitate Se executa de

Zilnic Controlati presiunea de lucru reglatd la uni-  Operator
tatea de intretinere curenta.

Proba auditiva pentru depistarea eventualei
evacuari de aer pe la imbinari si conducte.

Zilnic Control vizual al supapei regulatoare a filtru- Operator
lui prin vizor. Daca este necesar, scurgeti li-
chidul.
Zilnic Control vizual al uzurii la limitatoare de cur- Operator/ personal de

sa. Daca este necesar, schimbarea de catre  specialitate
personalul de specialitate.

Zilnic Verificati functionarea rolelor. Operator
Lunar Curatarea tuturor suprafetelor. Operator
Lunar Curatarea suprafetelor sferice in 3 puncte.  Operator

— Scoateti bilele desprinse
— Curatati buzunarul

— Introduceti bilele din nou

Lunar Control vizual al uzurii la rolele excentrice. ~ Operator/ personal de
Daca este necesar, schimbarea de catre per- specialitate
sonalul de specialitate.
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Interval Activitate Se executa de

Lunar Verificarea etanseitatii echipamentului Personalul de specialita-
pneumatic. Verificarea eventualelor deteri-  te
orari la conducte, cum sunt urmele de freca-
re, resturi de frictiune si indoire. Schimbati
imediat conductele deteriorate.

Lunar Curatati cartusul filtrului de la unitatea de  Personalul de specialita-
intretinere curenta si schimbati-l, dupa caz. te
Daca este cazul, schimbati si amortizorul de
zgomot.

Semestrial Examinati daca la barele de rulare si la ghi-  Personalul de specialita-
dajele de la grinda transversala si la bara de  te
ridicare exista frictiune, eventual reglati din
nou.

Semestrial Cilindrii pneumatici: Personalul de specialita-
Controlati imbindrile filetate si stabilitatea  te
furtunurilor.
Verificati etangeitatea.

Anual Verificati daca la baghetele de glisare pentru  Operator/ personal de
paleti exista frictiune si dispuneti schimba-  specialitate
rea de catre personalul de specialitate, daca
este cazul.

Anual Controlati functionarea si daca exista mur-  Personalul de specialita-
darie la rolele alergatoare. te

Anual Verificati daca exista coroziune la sistemul  Personalul de specialita-
de alimentare al paletilor si semnalmentele  te
de oboseala la dispozitivele de fixare. In ca-
zul lucrarilor de revizie, inlocuiti componen-
tele de siguranta (de ex. splinturile, piulitele
de siguranta) cu altele noi.

Anual Verificarea stabilitatii tuturor imbinarilor file-  Personalul de specialita-

tate si ancorelor in podea. Piesele defecte se
vor repara sau schimba.

te

In functie de necesar Mentineti curat locul de instalare din jurul ~ Operator
sistemului de alimentare al paletilor si de
sub acesta.

In functie de necesar Curatati initiatoarele (Nu utilizati carpe cu fi- Operator

bre sau murdare. Nu utilizati solventi sau
alte lichide).

in functie de necesar

Curatati bara de ridicare. Daca este necesar
corectati pozitia (personalul de specialitate)

Operator/ personal de
specialitate

in functie de necesar

in caz de uzura sau defect, schimbati rul-
mentii cu bile si rolele.

Personalul de specialita-
te
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6.2.3 Masa de echipare (optiune)

Interval Activitate Se executa de

Zilnic Control vizual al uzurii la limitatoare de cur- Operator/ personal de
sa. Daca este necesar, schimbarea de catre  specialitate
personalul de specialitate.

Zilnic Verificati functionarea rolelor. Operator

Lunar Curatarea tuturor suprafetelor. Operator

Lunar Control vizual al uzurii la rolele excentrice. ~ Operator/ personal de
Daca este necesar, schimbarea de catre per- specialitate
sonalul de specialitate.

Anual Verificati daca la baghetele de glisare pentru  Operator/ personal de
paleti exista frictiune si dispuneti schimba-  specialitate
rea de catre personalul de specialitate, daca
este cazul.

Anual Controlati functionarea si daca exista mur-  Personalul de specialita-
darie la role. te

Anual Verificati daca exista coroziune la masa de  Personalul de specialita-
echipare si semnalmentele de oboseala la  te
dispozitivele de fixare. In cazul lucrarilor de
revizie, inlocuiti componentele de siguranta
(de ex. splinturile, piulitele de siguranta) cu
altele noi.

Anual Verificarea stabilitatii tuturor imbindrilor file-  Personalul de specialita-

tate si ancorelor in podea. Piesele defecte se
vor repara sau schimba.

te

in functie de necesar

Mentineti curat locul de instalare din jurul
mesei de echipare si de sub acesta.

Operator

In functie de necesar

In caz de uzura sau defect, schimbati rul-
mentii cu bile si rolele.

Personalul de specialita-
te
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6.2.4  Statia rotativa de echipare (optiune)

Interval Activitate Se executa de

Zilnic Control vizual al uzurii la limitatoare de cur- Operator/ personal de
sa. Daca este necesar, schimbarea de catre  specialitate
personalul de specialitate.

Zilnic Verificati functionarea rolelor. Operator

Lunar Curatarea tuturor suprafetelor. Operator

Anual Verificati daca la baghetele de glisare pentru  Operator/ personal de
paleti exista frictiune si dispuneti schimba-  specialitate
rea de catre personalul de specialitate, daca
este cazul.

Anual Controlati functionarea si daca exista mur-  Personalul de specialita-
darie la role. te

Anual Verificati daca statia rotativa de echipare Personalul de specialita-
prezinta coroziune si semnalmente de obo-  te
seala la dispozitivele de fixare. In cazul lucra-
rilor de revizie, inlocuiti componentele de
siguranta (de ex. splinturile, piulitele de si-
guranta) cu altele noi.

Anual Verificarea stabilitatii tuturor imbindrilor file-  Personalul de specialita-

tate si ancorelor in podea. Piesele defecte se
vor repara sau schimba.

te

In functie de necesar

Mentineti curat locul de instalare din jurul
statiei rotative de echipare si de sub aceasta.

Operator

in functie de necesar

in caz de uzura sau defect, schimbati rul-
mentii cu bile si rolele.

Personalul de specialita-
te
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6.2.5 Caruciorul de transport al paletilor (optiune)

Interval Activitate Se executa de

Zilnic Control vizual al uzurii la limitatoare de cur- Operator/ personal de
sa. Daca este necesar, schimbarea de catre  specialitate
personalul de specialitate.

Zilnic Verificati functionarea rolelor. Operator

Lunar Curatarea tuturor suprafetelor. Operator

Lunar Control vizual al uzurii la rolele excentrice. ~ Operator/ personal de
Daca este necesar, schimbarea de catre per- specialitate
sonalul de specialitate.

Anual Verificati daca la baghetele de glisare pentru  Operator/ personal de
paleti exista frictiune si dispuneti schimba-  specialitate
rea de catre personalul de specialitate, daca
este cazul.

Anual Controlati functionarea si daca exista mur-  Personalul de specialita-
darie la role. te

Anual Verificati daca exista coroziune la caruciorul  Personalul de specialita-
de transport al paletilor si semnalmentele de  te
oboseala la dispozitivele de fixare. In cazul
lucrdrilor de revizie, inlocuiti componentele
de siguranta (de ex. splinturile, piulitele de
siguranta) cu altele noi.

Anual Verificarea stabilitatii tuturor imbindrilor file-  Personalul de specialita-

tate si ancorelor in podea. Piesele defecte se
vor repara sau schimba.

te

in functie de necesar

Mentineti curat locul de instalare din jurul
caruciorului de transport al paletilor si de
sub acesta.

Operator

in functie de necesar

in caz de uzura sau defect, schimbati rul-
mentii cu bile si rolele.

Personalul de specialita-
te
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6.2.6 Masa de echipare cu role cu bile (optiune)
Interval Activitate Se executa de
Zilnic Verificati functionarea rolelor. Operator
Lunar Curatarea tuturor suprafetelor. Operator
Anual Verificati daca la baghetele de glisare pentru  Operator/ personal de
paleti exista frictiune si dispuneti schimba-  specialitate
rea de catre personalul de specialitate, daca
este cazul.
Anual Controlati functionarea si daca exista mur-  Personalul de specialita-
darie la role. te
Anual Verificati daca exista coroziune la masa de  Personalul de specialita-
echipare cu role cu bile si semnalmentele de te
oboseala la dispozitivele de fixare. In cazul
lucrdrilor de revizie, inlocuiti componentele
de siguranta (de ex. splinturile, piulitele de
siguranta) cu altele noi.
Anual Verificarea stabilitatii tuturor imbinarilor file- ~ Personalul de specialita-

tate si ancorelor in podea. Piesele defecte se
vor repara sau schimba.

te

In functie de necesar

Mentineti curat locul de instalare din jurul
mesei de echipare cu role cu bile si de sub
acesta.

Operator

In functie de necesar

In caz de uzura sau defect, schimbati rul-
mentii cu bile si rolele.

Personalul de specialita-
te
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6.2.7 Statia pendulatorului (optiune)

Interval Activitate Se executa de

Zilnic Control vizual al uzurii la limitatoare de cur- Operator/ personal de
sa. Daca este necesar, schimbarea de catre  specialitate
personalul de specialitate.

Zilnic Verificati functionarea rolelor. Operator

Lunar Curatarea tuturor suprafetelor. Operator

Lunar Control vizual al uzurii la rolele excentrice. ~ Operator/ personal de
Daca este necesar, schimbarea de catre per- specialitate
sonalul de specialitate.

Anual Verificati daca la baghetele de glisare pentru  Operator/ personal de
paleti exista frictiune si dispuneti schimba-  specialitate
rea de catre personalul de specialitate, daca
este cazul.

Anual Controlati functionarea si daca exista mur-  Personalul de specialita-
darie la role. te

Anual Verificati dacd exista coroziune la statia pen-  Personalul de specialita-
dulatorului si semnalmentele de oboseala la  te
dispozitivele de fixare. In cazul lucrarilor de
revizie, inlocuiti componentele de siguranta
(de ex. splinturile, piulitele de siguranta) cu
altele noi.

Anual Verificarea stabilitatii tuturor imbindrilor file-  Personalul de specialita-

tate si ancorelor in podea. Piesele defecte se
vor repara sau schimba.

te

in functie de necesar

Mentineti curat locul de instalare din jurul
statiei pendulatorului si de sub aceasta.

Operator

In functie de necesar

In caz de uzura sau defect, schimbati rul-
mentii cu bile si rolele.

Personalul de specialita-
te

In functie de necesar

Controlati sania liniara la suprafetele de fre-
care. La sania liniara nu este permis sa existe
urme de substante straine.

Operator
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7 Scoaterea din functiune si eliminarea ca deseu

126

7.1 Eliminarea ca deseu si reciclarea

Scoaterea din functiune si eliminarea ca deseu sunt permise numai per-
sonalului de specialitate autorizat de producator, cu respectarea prevede-
rilor respective de prevenire a accidentelor. La eliminarea ca deseu,
trebuie sa se aiba in vedere separarea pe criterii de material, cu respecta-
rea prevederilor nationale si regionale respective de inlaturare a degeuri-
lor.

1. Goliti prin functionare instalatia.
2. Deconectati instalatia (a se vedea 5.9).

3. Inlaturati conductorii electrici si conductele pneumatice de la sursele
de energie.

4. nlaturati piesele libere.

5. Montati sigurantele pentru transport.

7.2 Indicatii referitoare la depozitare

Daca instalatia este depozitata, locul de depozitare trebuie sa fie uscat si
fara praf. Temperatura de depozitare recomandata este de aproximativ
+5 °Cpana la +50 °C. Instalatia trebuie sa fie agezata pe o suprafata pla-
na. Suprafetele metalice nevopsite trebuie protejate impotriva ruginii cu
o pelicula de ulei fara acizi. Instalatia trebuie sa fie acoperita.
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